SPECYFIKACJE TECHNICZNE. D - 01.02.04. Rozbidrka elementéw drég
Projekt budowy chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 1386Z w miejscowosci Piasek

D-01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbiorkg elementéw drog w zwigzku z realizacjq zadania: ,Projekt budowy chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 1386Z w
migjscowosci Piasek”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne (ST) sq stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktdrych dotyczg specyfikacje obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robét
zwigzanych z rozhidrka istniejacych elementdw drég w zwigzku z realizacjq zadania: ,Projekt budowy chodnika w ciggu
drogi powiatowej nr 1386Z w migjscowosci Piasek”.

Zakres robdt zgodnie z Dokumentacjg Techniczng i przedmiarem robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace rob o6t

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacija, Projektowa, ST
oraz z zaleceniami Kierownika Projektu. Ogoine wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizaci robot,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu. Do wykonania rob6t zwigzanych z rozhidrka elementow drdg i ogrodzen
nalezy stosowac: spycharki, fadowarki, samochody ciezarowe, mtoty pneumatyczne.

4, TRANSPORT

Materiat z rozbiorki stanowi wlasno$é Wykonawcy.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym:
— nieprzydatny do wykorzystania w ramach Kontraktu — poza Teren Budowy (na wysypisko) ponoszac koszty
sktadowania,
— przydatne do wykorzystania w ramach Kontraktu — w miejsce uzgodnione z Kierownikiem Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozhiorkowe elementdw drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3,
zgodnie z Dokumentacjq Projektowa, ST lub wskazanych przez Kierownika Projektu. Jesli Dokumentacja Projektowa nie
zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub rozbiérkowej, Kierownik Projektu moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takie]
dokumentaciji, w ktdrej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez Kierownika Projektu.
Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
Elementy i materiaty, kt6re zgodnie z ST stajq sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhidrce elementéw drdg znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacjq
Projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykop6w drogowych nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne.

Materiat z rozbidrki nadajacy sie do ponownego whudowania stanowi wtasno$¢ Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz stopnia uszkodzenia
elementdw przewidzianych do powtornego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doly po
usunietych elementach nawierzchni i ogrodzen powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00.
"Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drdg jest :
- dla nawierzchni, podbudowy i chodnikow- 1 m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00. p.8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg p. 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét.
Cena jednostkowa wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérkg nawierzchni, podbudowy i chodnikéw obejmuije:

- rozebranie nawierzchni, podbudowy i chodnikéw,

- odwiezienie nieprzydatnych materiatow z rozhidrki na wysypisko, ponoszac koszty sktadowania,

- odwiezienie przydatnych do whudowania materiatow z rozbiérki na sktadowisko (celem p6zniejszego whudowania),
- uporzadkowanie migjsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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