SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE. D -01.02.02. Zdjgcie warstwy ziemi urodzajnej
Projekt budowy chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 1386Z w miejscowosci Piasek

D-01.02.02. ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu w zwigzku z realizacjg zadania: ,Projekt budowy chodnika w ciggu drogi
powiatowej nr 13862 w miejscowosci Piasek”.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowe specyfikacje techniczne (ST) sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robGt wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczg specyfikacje obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu zdjecie warstwy
humusu w zakresie zgodnym z Dokumentacja Projektowg w zwiazku z realizacjg zadania: ,Projekt budowy chodnika w
ciggu drogi powiatowej nr 13862 w miejscowosci Piasek”.

Zakres robdt zgodnie z Dokumentacjg Techniczng i przedmiarem robét..

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace rob ot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacija Projektowa, ST
oraz z zaleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
wymagan jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt. Do wykonania robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

réwniarki, spycharki,

lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszcza¢ réwniarkami lub spycharkami na hatdy oraz przewozi¢ transportem samochodowym na
miejsce zatwierdzone przez Inzyniera. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia do czynnosci okreslonych w Dokumentacji
Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami
InZyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robdt nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Humus nalezy zdjaé na petng gtebokos¢ jego zalegania, wedtug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem.
Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezpo$rednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

Pracownia Projektowa Maciej Kasprzyk 24



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE. D -01.02.02. Zdjgcie warstwy ziemi urodzajnej
Projekt budowy chodnika w ciggu drogi powiatowej nr 1386Z w miejscowosci Piasek

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu z powierzchni pasa rob6t ziemnych.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m2 (metr kwadratowy). Obmiar powinien by¢
dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera. Obmiar wymaga akceptacji Inzyniera. Obmiar nie powinien obejmowac
jakichkolwiek robdt nie wykazanych w Dokumentaciji Projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na piSmie przez Inzyniera.
Dodatkowe roboty wykonane hez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie mogg stanowi¢ podstawy do roszczen o
dodatkowg zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu robdt do odbioru przez
Wykonawce. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postepu robdt. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za 1 m2 (metr kwadratowy) zdjecia humusu nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:

zdjecie humusu na peing gteboko$¢ jego zalegania,

odwiezienie humusu na odktad, ponoszac koszty sktadowania,

kontrole wykonanych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa, 1978.
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