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Budynek Starostwa Powiatowego w Gryfinie, ul. 11 Listopada 16d

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-02 Roboty elektryczne

TEMAT:

Systemy oddymiania i wydzielenia pozarowego klatek schodowych —
czes¢ pozarowa - instalacja grawitacyjnego systemu oddymiania (GSO)

INWESTOR:

Powiat Gryfinski, ul. Sprzymierzonych 4, 74-100 Gryfino

Roboty instalacyjne elektryczne [kod CPV 45310000-3]

Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych [kod CPV 45400000-1]
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1. Cze$é ogolna

1.1. Na

Szczegbtowa specyfikacja techniczna SST-2 ,Roboty elektryczne” odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét
elektrycznych przewidzianych do wykonania na zadaniu p.n. ,Systemy oddymiania i wydzielenia pozarowego klatek schodowych” - cze$é
pozarowa - instalacja grawitacyjnego systemu oddymiania (GSO) w budynku Starostwa Powiatowego przy ul. 11-go Listopada 6D w Gryfinie.

zwa zamowienia.

1.2. Przedmioti zakres stosowania Specyfikacji Technicznej (ST).

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest czescig Dokumentacji Przetargowej w odniesieniu do zlecenia wykonania zadania opisanego w pkt.1.1.

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych.
1.3.1. Roboty towarzyszace

- Zabezpieczenie i wydzielenie stref prowadzenia robot

- Wykonanie rusztowan wewnetrznych

- Wykonanie rob6t porzadkowych i sprzatanie terenu prac
1.4. Informacje o terenie budowy.
Pomieszczenia Starostwa Powiatowego przy ul. 11-go Listopada 16D w Gryfinie.

Z powodu wykonywania rob6t w czynnym obiekcie nalezy szczegdlnie starannie zabezpieczy¢ i wydzieli¢ strefy prowadzenia rob6t. Nalezy uzgodni¢
sposob i miejsce sktadowania materiatéw do robét elektrycznych wnetrzowych. Wielko$ci poszczegdlnych miejsc sktadowania nalezy dostosowaé do

rzeczywistej ilosci sktadowanego materiatu.
1.5. Wymagania ogdlne dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace Robét podano w ST-00 "Wymagania ogélne”. Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz ich
zgodno$¢ z Dokumentacja Techniczna, Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie
Z przyjetymi rozwigzaniami, normami, instrukcjami oraz przepisami. Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania

Strona 2

harmonogram robdt, wykaz materiatéw, urzadzen i technologii stosowanych przy wykonywaniu robét okreslonych umowa,

2. Materiaty.

2.1.  Wymagania ogolne
Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

UWAGA:

W Specyfikacjach podano niektére typy i producentdw materiatéw wytacznie w celu okreslenia oczekiwan Inwestora, co do parametréw technicznych
materiatow. Wykonawca moze zastosowaé materiaty i urzadzenia innych wytworcéw o rownowaznych parametrach i charakterystykach nie gorszych

niz podane jako przyktadowe. Zmiana materiatéw i urzadzen wymaga ponownego uzgodnienia Dokumentacii Projektowej z Zamawiajacym.

2.2. Wymagania szczegofowe
Materiatami stosowanymi do wykonania prac objetych niniejsza specyfikacja sa;

LP URZADZENIE TYP JEDN | ILOSC | PRODUC./DOST.
1 Uniwersalna centrala sterujaca 8A, 1 strefa 8A, UCS-6000 8A (1x8A) kpi. 1 Polon-Alfa
2 Uniwersalna centrala sterujaca 12A, UCS 6000 12A kpi. 1 Polon-Alfa

(1x4A, 1x8A)
3 Akumulator 12V/7Ah ZEUS-7 szt. 4 Polon-Alfa
4 Optyczna czujka dymu DOR-40 szt. 5 Polon-Alfa
5 Gniazdo czujek G-40 szt. 5 Polon-Alfa
6 Przycisk oddymiania (pomarancz.owy) wtynkowy, PO-63 szt 7 Polon-Alfa
3xLED + kasowanie

7 Ramka do montazu natynkowego RM-60 (R i O) szt. 7 Polon-Alfa
8 Sitownik drzwiowy DDS szt. 4 D+H

9 Puszka PIP PIP-2A szt. 7 W2

10| Okna oddymiajace z sitownikami wg zatacznikow szt. 3
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LP URZADZENIE TYP JEDN | ILOSC | PRODUC./DOST.
Przewody

11 Linia czujek YNTKSYekw 1x2x1,0

12 Linie sygnalizacyjne przyciskéw oddymiania YnTKSYekw 4x2x1,0

13 Linie zasilania sitownikéw HDGs PH90 3x1,5

14 Zasilanie central HDGs PH90 3x2,5

2.3.Skfadowanie materiafow

Materiaty elektryczne nalezy skfadowa¢ w pomieszczeniu zamknigtym.

2.4.Deklaracja zgodnosci

Wszystkie zastosowane urzadzenia i materiaty winny posiada¢ deklaracje zgodnosci zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
11.08.2004 r. ( Dz.U. nr 198 poz.2041 ).

3. Sprzet

3.1.Wymagania ogélne
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.
3.2.Wymagania szczeg6fowe
Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym sprzetem :
- $rodki transportu do przewozu materiatow
- elektronarzedzia
- drabiny, rusztowania
- drobny sprzet pomocniczy

4, Wymagania dotyczace $rodkdéw transportu.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych.

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robot

Ogoblne wymagania dotyczace robét budowlanych podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

5.2 Zakres wykonania robét

W zakres robét wchodzi wykonanie:

- montazu okien oddymiajacych zgodnych z zatgcznikami KL1.1 i KL2.1 - obliczenia klapy dymowej (NRWG),
- Uukfadu sterowania i zasilania urzadzen oddymiania klatek schodowych KL1 i KL2.

Szczegbtowe wymagania dotyczace robdt elektrycznych

Instalacija zasilania i sterowania urzgdzer grawitacyjnego systemu oddymiania klatek schodowych.
Klatki schodowe zabezpieczone zostang Grawitacyjnym Systemem Oddymiania - okna oddymiajace na ostatniej kondygnaciji z kompensacjg powietrza
poprzez automatyczne otwarcie drzwi do klatki schodowej na poziomie parteru.
Dla klatki schodowej KL1 zaprojektowano uniwersalng centrale sterujaca 8A (1x8A), a dla klatki KL2 uniwersalng centrale sterujaca 12A (1x4A, 1x8A).
Centralki zlokalizowane zostang odpowiednio na 1i 2 pietrze klatek schodowych.
W projektowanym systemie otwarcie okna oddymiajacego klatki schodowej nastepuje przy sterowaniu recznym i automatycznym.
Sterowanie automatyczne:
- po zadziataniu czujek dymu [ zadziatanie alarmowe ]
Sterowanie reczne:
- po uruchomieniu przycisku alarmowego oddymiania [ zadziatanie alarmowe ]
- po uruchomieniu przycisku przewietrzania [ zadziatanie techniczne |
Instalacje elektryczng systemu oddymiania klatki schodowej w budynku zaprojektowano przewodami:
- przewodem typu HDGs PH90 - zasilania podstawowe centralek oddymiania 230V AC sprzed gtdwnego przeciwpozarowego wytacznika pradu
w rozdzielnicy gtéwnej budynku (parter KL1). Powinno byé zapewnione specjaine oznakowanie (np. ZASILANIE P.POZ.) lub ograniczenie
dostepu przed nieuprawnionym odtaczeniem zasilania gtéwnego od urzadzen bezpieczenstwa,
- przewodem ognioodpornym typ HDGs 3x1,5 mm2 PH90 - linie zasilania sitownikéw,
- przewodem pozarowym YnTKSYekw 4x2x1,0 - linie przyciskéw alarmowych oddymiania,
- przewodem pozarowym YnTKSYekw 1x2x1,0 mm - linia czujek dymu.
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Zasilanie awaryjne centralki oddymiania - 24V DC z baterii akumulatoréw "bezobstugowych" co zapewnia 72-godzinng prace centralki w czasie
dozorowania. W tym czasie mozliwe jest jednokrotne uruchomienie urzadzen (np. otwarcie klap oddymiajacych), a nastgpnie 30-minutowy alarm.
Akumulatory sg dostarczane wraz z centralkg oddymiania.

Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrona podstawowa przed porazeniem pradem elektrycznym zostanie zapewniona przez izolacje przewoddéw oraz zastosowanie obudéw opraw
IP40. Dodatkowa ochrone przed dotykiem posrednim zastosowano samoczynne wytaczenie zasilania. Zasilanie 230VAC w ukfadzie sieciowym TN-S
z oddzielnymi zytami N i PE. Pozostate urzadzenia i obwody projektowanego systemu pracujg na napieciu bezpiecznym 24 VDC.

Ochrone przeciwporazeniowg nalezy wykonaé zgodnie z norma PN-IEC 60364.

Wytyczne dla Wykonawcy-sposéb prowadzenia okablowania:

- przewody instalacji nalezy uktada¢ w odlegtosci minimum 0,3 m od kabli innych instalaciji, w szczegdlnosci zasilajacych i biegnacych rownolegle,
przeciecia zespotow kablowych ktérych nie mozna uniknag¢, wykona¢ pod katem 90 stopni, o taczenie przewodéw nalezy wykonywaé tylko
w gniazdach czujek lub na zaciskach modutéw; nalezy unikaé¢ dodatkowych potaczen w puszkach instalacyjnych,
przejscia przez Sciany winny by¢ wykonane w rurkach instalacyjnych, lub za pomoca certyfikowanych przepustéw przeciwpozarowych, a ekran
przewod6w musi by¢ potaczony migdzy soba w poszczegolnych punktach montazowych (np. w gniazdach, w specjalnym ztgczu),
przed instalacjg czujek pozarowych nalezy sprawdzi¢ ciagtos¢ zyt i ekranu oraz oporno$¢ i pojemno$é kabli linii dozorowej, ktére nie moga
przekroczy¢ wartosci wiasciwych dla systemu,
przewody instalacji sygnalizacji pozarowej nalezy prowadzi¢ w bruzdach wykutych w $cianach, sufitach lub w specjalnych trasach kablowych
zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Przed montazem zweryfikowa¢ i potwierdzi¢ u Inwestora szczeg6towe rozplanowanie tras kablowych
innych instalacji,
wszystkie przejscia kablowe migdzy strefami pozarowymi uszczelnié zgodnie z obowigzujacymi przepisami, materiatami o odpowiedniej
odpornosci ogniowej, zgodnej z wymagang klasa PH. Uszczelnienia odpowiednio oznaczyé.

6. Kontrola jako$ci robét.

6.1.0gdlIne zasady kontroli jako$ci
Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”.
6.2. Szczegbfowe zasady kontroli jakosci
Badania w czasie prowadzenia robét polegaja na sprawdzeniu przez Inspektora nadzoru na hiezaco, w miare postepu robét jakosci uzywanych przez
Wykonawce materiatdw i zgodno$ci wykonywanych Robot z dokumentacig techniczng i wymaganiami SST.
W szczegdlnosci obejmuja;
badanie dostaw materiatow,
kontrola prawidtowosci wykonania robét,
kontrola zgodno$ci wykonania z norma,
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
ochrony przeciwporazeniowej,
rezystancji izolacji oraz ciggtosci przewodéw ochronnych.

7. Odbidr robét.

7.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogoine”.

7.2.Szczegbtowe zasady odbioru robét

Odbioru robét nalezy dokonaé zgodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych - Cze$¢ V Instalacje
elektryczne".

8. Rozlicznie robét.

8.1. Ustalenia ogdine

Ogoblne wymagania dotyczace rozliczenia rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogélne”.

8.2. Pfatnosci

Nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w SST-02. Platno$¢ nalezy przyjmowac¢ zgodnie z umowa, w oparciu o cene ustalong w Umowie.

9. Dokumenty odniesienia.

9.1.Dokumentacja projektowa

Projekt budowlano-wykonawczy ,,Systemy oddymiania i wydzielenia pozarowego klatek schodowych” — cze$¢ pozarowa - instalacja
grawitacyjnego systemu oddymiania (GSO) w budynku Starostwa Powiatowego przy ul. 11-go Listopada 6D w Gryfinie, opracowany przez
Jednostke Projektowa MAH Inwestycje, ul. Sadowa 30, 73-110 Stargard dla PREWENT sprzet PPOZ i BHP.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy 1 egz. Dokumentaciji Projektowej.

9.2 Normy, akty prawne, certyfikaty
Ustawa z dnia 7 lipca 1994r.- Prawo budowlane,
Wytyczne Projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej” SITP WP- 02:2010;
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/2002 poz.690 ze zmianami),
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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie

ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terendw (Dz. U. z 2010 r. Nr 109, poz. 719),
Wytyczne VdS 2221:2001-08 (01). Urzadzenia do oddymiania klatek schodowych. Projektowanie i instalowanie,
Specyfikacja techniczna PKN-CEN/TS 54-14 ,Systemy sygnalizacji pozarowej" cz¢S¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploataciji i konserwacji - maj 2006r,

Norma PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpieczenstwa,

Norma PN-IEC 60364-4-41 Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa,

Norma PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje bezpieczenstwa,

Norma PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Cze$¢ V - Instalacje elektryczne -
MGPIB Centralny O$rodek Badawczo-Rozwojowy Instalacji i Urzadzen Elektrycznych w Budownictwie "Elektromontaz”.
Dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzern.
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