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Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
nazywane] dalej ST, sg roboty instalacyjne w budynkach zamieszkania

zbiorowego wraz z zagospodarowaniem terenu.

Zakres robot.

Zakres robot obejmuje wykonanie instalacji wolnostojacych kolektorow
stonecznych, przylacza cieptowniczego od kolektorow do kottowni, przebudowe

instalacji przygotowania wody cieptej w kottowni.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.

Prace towarzyszace w ramach przedmiotowej inwestycji obejmuja wykonanie
inwentaryzacji powykonawczej przytacza i kolektorow.

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Podstawa opracowania.

* Projekt budowlany.

* Obowigzujace przepisy 1 normy w zakresie objetym niniejszym opracowaniem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacja robét

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa
terenu budowy oraz robdt poza placem budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie
obstugiwatl wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo
pojazdow 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien 1 w nocy tych zapor

1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inwestora.

Rozpoczecie robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem

poprzez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez przedstawicieli
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Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z obowigzujacymi
przepisami. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Interesy 0s6b trzecich Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na

powierzchni ziemi i1 za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich witadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji 1 urzgdzen podziemnych na Terenie Budowy i1 powiadomié
Inspektora 1 wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora 1 =zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
Wymagania dotyczace ochrony $rodowiska beda spelnione poprzez
zagospodarowanie odpaddéw z prowadzonych robot. Ztom metalowy, gruz oraz
pozostale odpady nalezy dostarczy¢ na przeznaczone do ich sktadowania miejsce.
Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zostaly okreslone w ,,Wytycznych do
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu osdb wykonujacych
czynno$ci zwigzane z budow3 i nienaruszalnos¢ ich mienia shuzacego do pracy a
takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem osoéb nieupowaznionych.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robdt poza placem budowy nie podlega
odrebnej zaplacie 1 przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w ceng kontraktu.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢

udostepnienie pomieszczen zamknietych lub kontenerow socjalnych w poblizu
miejsca wykonywanych robdt, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu nie dotycza przedmiotowej inwestycji.

Ogrodzenie wykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nie dotyczy planowanej inwestycji.
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Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢

udostepnienie pomieszczen zamknigtych w poblizu miejsca wykonywanych robot,
z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inwestorowi

do zatwierdzenia uzgodniony z uzytkownikiem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem w JW projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania
budowy.

W zaleznosci od potrzeb i postepu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazddw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor

1 znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane

przez Inwestora.

Roboty demontazowe.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czgsSci sg roboty zwigzane z demontazem istniejacych
instalacji w zakresie niezbednym do przystosowania instalacji kottowni do

montazu kolektorow.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robé6t objetych ST.

Zakres robot obejmuje demontaz izolacji, rurociggdw oraz armatury.
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Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania i Odbioru Robét.".

Ogdélne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materialowe.

Nie dotyczy.

Sposo6b prowadzenia robot.

Instalacja wodociagowa oraz instalacje rurowe:

Instalacje nalezy demontowa¢ odcinkami.
Rurociagi nalezy rozkrgci¢ na potaczeniach lub w uzasadnionych przypadkach
wycig¢. Rurociaggi demontowa¢ odcinkami pomiedzy uchwytami.

Przylacza i instalacje zewnetrzne

Demontaz nalezy rozpocza¢ od usunigcia nawierzchni. Nastgpnie nalezy

przystapi¢ do r¢cznego usuwania gruntu na odktad.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodno$ci
prowadzonych roboét z niniejsza specyfikacja.

Sposoéb wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoOly technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,2Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostkg obmiarowq jest:
Dla rur - mb,

Dla armatury, przyboréw, urzadzen - szt.,

Strona 8/30



6.10.

6.11.

6.12.

6.13.

71.

7.2,

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Demontaz rur obejmuje rowniez usunigcie uchwytéw, demontaz urzadzen i
armatury obejmuje usuni¢gcie uchwytow, wspornikdbw oraz pozostalych
mocowan.

W ramach rob6t demontazowych nalezy przewidzie¢ naprawy uszkodzen $cian,

stropow 1 posadzek powstale podczas robdt demontazowych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwa tj. speiniajaca

wymagania ST jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialtdbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed
wypadnigciem 1 pyleniem. Dopuszcza si¢ usuwanie zdemontowanych materialow

do kontenerow dzierzawionych na czas wykonywania robot.

Podstawa ptatnosci.

Podstawga ptatnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza specyfikacija.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czgsciowym podlega demontaz urzadzen 1 armatury zgodnie z

dokumentacja.

Roboty montazowe instalacji ogrzewczej.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sg roboty zwigzane z montazem instalacji zasilania

instalacji po stronie kotlowe;j.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.
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Zakres robo6t objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz grzejnikow, rurociggéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i

okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "

Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Robot. Instalacje centralnego ogrzewania", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdélne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatlowe.

Instalacj¢ rozprowadzajaca wykona¢ z rur stalowych czarnych ze szwem,
Iaczonych przez spawanie. Polagczenia z armaturg kotnierzowe i gwintowane.
Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 6.

zawory odcinajace kulowe ze srubunkami, PN10, Tmaks=100stC,
odpowietrzniki automatyczne Dnl15, PN6, Tmaks=100stC,

izolacje z pianki poliuretanowej o wspotczynniku lambda nie wiecej niz 0,040

przy 40stC, w izolacji PVC.

Sposoéb prowadzenia robét.

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodow oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytow zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Rurociagi tgczy¢ za pomocag systemowych ksztaltek
zaprasowywanych za pomocg zaciskarki producenta systemu. Galazki prowadzi¢
ze spadkiem 2,0 % zgodnie w kierunku odwodnienia.

Ewentualne przewody w bruzdach izolowa¢ piankg PE o grubosci 6,0 mm.
Przej$cia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych z rur
stalowych, wigekszych o 2 §rednice od rurociggdéw, wystajacych min. 5 mm poza
obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub §cian¢ nie powinno

by¢ zadnego potaczenia rur. Armatur¢ gwintowang taczy¢ na Srubunki. Rury
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
stalowe mocowac¢ do przegrod budowlanych typowymi uchwytami z przektadka
gumowa, maksymalny rozstaw pionowy podpor wynosi 2,5 m.

Maksymalny rozstaw poziomy podpér (w metrach) dla rur stalowych czarnych:

Materiat Srednica nominalna rury Przew6d montowany
pionowo* inaczej

m m

1 2 3 4

stal weglowa DN 10doDN20 2,0 1,5
zwykla DN25 2,9 2.2
ocynkowana; stal DN32 3.4 2,6
odporna na DN40 3,9 3,0
korozje; DNS50 4,6 3,5
DN65 4,9 3.8

DNS8O0 52 4,0

DN 100 59 4,5

* - Lecz nic mniej niz jedna podpora na kazda kondygnacje

Odlegtosci przewodow z otuling lub bez od §ciany powinny wynosi¢:

dla rur do fi25 — 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyzej i 100 - 10,0 cm.

Uszczelnienia gwintow za pomocg tasmy teflonowej lub pasty i konopi.

Zawory kulowe taczy¢ na Srubunki.

Po wykonaniu instalacji z rur stalowych oraz jej catkowitym odpowietrzeniu
nalezy przeprowadzi¢ 20 min. probe szczelnosci na zimno, pod ci$nieniem 2.0 bar
wyzszym niz maksymalne ci$nienie pracy.

Nastepnie przeprowadzi¢ probe na goraco potaczong z ruchem probnym 72 h w
warunkach roboczych. Probe przeprowadzi¢ dla calej instalacji obiektu lub dla

modernizowanego jej fragmentu, po uprzednim odci¢ciu najblizszych zaworow.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodno$ci
prowadzonych robot z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegbly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,2Dokumenty odniesienia”.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w KNR.
Jednostkg obmiarowq jest:
Dla rur - mb,
Dla armatury 1 grzejnikow - szt.
W ramach wykonywania robot nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow i
posadzek powstale podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsé

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwa tj. speiniajaca

wymagania ST jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatdow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatnosci.

Podstawg ptatnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza specyfikacija.
Cena jednostki obmiarowej dla rurociggéow (1mb) obejmuje:

transport 1 roztadunek materiatu, urzadzen, trasowanie przewodéw, wykonanie
przejs¢ przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz
rurociggdw, montaz uchwytow, wykonanie podej$¢ do urzadzen i1 armatury,
wykonanie prob szczelno$ci, wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji
powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje:

transport 1 roztadunek materiatu, montaz urzadzen, wykonanie prob szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czesciowym podlegaja roboty zanikajace — montaz przewodow w

bruzdach). Do odbiorow nalezy przedlozy¢ aprobaty, atesty, protokoty
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
szczelno$ci, dokumentacj¢ powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoly odbioru rob6t zanikajacych (przewodéw prowadzonych w bruzdach).

Roboty montazowe instalacji wody cieptej, zimnej i cyrkulacji.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czesci sa roboty zwigzane z montazem instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz przyborow, rurociggéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami 1

"

okresleniami podanymi w opracowaniu pt. Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robot. Zeszyt instalacje wodociggowe", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacje wodociggowe wykona¢ z rur stalowych czarnych, ocynkowanych,
faczonych poprzez gwintowanie. Potaczenia z armaturg gwintowane.
Stosowana armatura:

zawory kulowe gwintowane odcinajace ze srubunkami,

zawory zwrotne gwintowane,

filtry siatkowe kotnierzowe,

termometry 1 manometry,

zawOr antyskazeniowy typu EA,

zawory koklierzowe odcinajace,
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+ 1zolacje z pianki poliuretanowej w plaszczu z folii PVC, o wspotczynniku
lambda nie wigcej niz 0,040 przy 40stC.
- izolacje z pianki polietylenowej w plaszczu z folii PVC, o wspodtczynniku

lambda nie wigcej niz 0,040 przy 40stC.

Sposob prowadzenia robét.

Rurociagi:

Rurociggi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodoéw oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytow zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Rurociggi prowadzi¢ ze spadkiem 0,3 % w kierunku
przytacza lub baterii, w sposdb umozliwiajacy catkowite oprdznienie instalacji.
Przej$cia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych z rur
stalowych, wiekszych o 2 cm od $rednicy od rurociggdw przy przejsciu przez
przegrod¢ pionowag 1 1,0 cm przy przejsciu przez przegrode pozioma,
wystajacych min. 20 mm poza obrys $ciany lub powyzej sufitu, ponizej sufitu min.
10 mm. W miejscu przejscia przez strop lub $ciane¢ nie powinno by¢ zadnego
polaczenia rur. Armatur¢ gwintowang taczy¢ na srubunki.

Maksymalny rozstaw pionowy podpdér wynosi 2,5 m.

Maksymalny rozstaw poziomy podpdr (w metrach) dla rur stalowych czarnych:

Materiat Srednica nominalna rury Przewdd montowany
pionowo* inaczej

m m

1 2 3 4

stal weglowa DN 10doDN20 2,0 1,5
zwykla DN25 2.9 2,2
ocynkowana; stal DN32 3,4 2,6
odporna na DN40 3,9 3,0
korozjg; DN50 4,6 3,5
DN65 4.9 3,8

DNS8O0 52 4,0

DN 100 5,9 4,5

* - Lecz nic mnigej niz jedna podpora na kazda kondygnacije

Odlegtosci przewodow z otulina lub bez od $ciany powinny wynosic:
dla rur do fi25 — 3,0 cm,
dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,
dla rur powyzej i 100 - 10,0 cm.
Do mocowania rur uzywa¢ uchwytow z przekltadka gumowas.
Sposdéb mocowania rurociggéw wody cieptej i cyrkulacji powinien umozliwiaé
ich swobodne wydhuzenia.
Przewody wodociaggowe nalezy prowadzi¢ w minimalnej odleglosci 10 cm od
przewodow elektrycznych.
Rozmieszczenie uchwytow wg sytuacji na budowie.
Uszczelnienia gwintow za pomocg teflonu lub pasty 1 konopi.
Zawory kulowe taczy¢ na srubunki.

Proby i badania:

Przewody z rur stalowych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 30 min. probg¢ szczelno$ci na zimno, pod ci$nieniem 50%
wyzszym od ci$nienia roboczego, nie mniejszym niz 10,0 bar. Badanie nalezy
przeprowadzi¢ manometrem tarczowym o minimalnej $rednicy tarczy 150 mm,
zakresie pomiarowym wickszym o 50 % od ciSnienia probnego 1 dziatce
elementarnej 0,1 bara dla cisnienia 10,0 bar oraz 0,2 bar dla ci$nien powyzej.
Izolagje:

Izolacje przewodow wykona¢ z prefabrykowanych otulin z pianki PE 1 PU o
$rednicy dostosowanej do $rednicy zewngtrznej rurociggu. Grubosci izolacji wg
projektu budowlanego. Izolacje wykonywa¢ z odcinkow prostych, odcinki taczy¢
na $cisk. W przypadku przecinania laczenia sklei¢ folia samoprzylepng
dostarczang przez producenta izolacji lub laczy¢ za pomoca spinek. Izolacje
kolan wykona¢ z prefabrykowanych ksztaltek lub poprzez docigcie otuliny.
Izolacje kolan poprzez docigcie otuliny wykona¢ z jednego odcinka
ukosowanego pod katem 45st. 1zolacja nie moze mie¢ ubytkéw na tgczeniach.
Izolacje mocowac napisem widocznym od strony posadzki.

Po zalozeniu izolacji szew na otulinie sklei¢ ta§mg samoprzylepna dostarczang
przez producenta otulin lub taczy¢ klipsami.

Montaz armatury:

Armatur¢ nalezy montowa¢ osiowo w stosunku do rurociggu, w sposoéb
umozliwiajacy jej obstuge, tj, peten obrot dzwigni zawordw, wyjecie wkiadu
filtra, odkrecenie zaworéw kontrolnych zaworu antyskazeniowego oraz

podobnych zalecen okre§lonych w instrukcjach montazu poszczegoélnych
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elementow. Uszczelki nalezy montowac centralnie w stosunku do kotierzy 1
srubunkéw. Sruby na kotnierzach skrecaé naprzemiennie.

Armature kolierzowa nalezy podeprzec.

Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robot z niniejsza specyfikacja.

Sposéb wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegbly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostkg obmiarowa jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyborow - szt.

Rurociagi nalezy zlicza¢ zaleznie od ich materiatu, Srednicy, sposobu faczenia.
Wykonanie rurociggéw obejmuje trasowanie rurociggdw, montaz ksztaltek,
uchwytéw, wykonanie podejs¢ do przyborow.

Montaz przyboréw obejmuje wykonanie konstrukcji wsporczej oraz zamocowan.
W ramach wykonywania rob6t nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow i
posadzek powstale podczas prac montazowych, w tym obrobki przejs¢

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujacych wlasciwa tj. spekniajaca

wymagania ST dotyczace jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.
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Podstawa pfatnosci.

Podstawa ptatnos$ci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza specyfikacja.
Cena jednostki obmiarowej dla rurociggéw (1mb) obejmuje:

transport 1 roztadunek materiatu, urzadzen, trasowanie przewodow, wykonanie
przej§s¢ przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz
rurociggow, montaz uchwytéw, wykonanie podejs¢ do urzadzen i armatury,
montaz zabezpieczen p.poz, Wwykonanie prob szczelnosci, wykonanie
dokumentacji powykonawcze;.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, montaz urzadzen, sprawdzenie dziatania

urzadzen, wykonanie prob szczelnos$ci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

konncowym.

Czgsciowym odbiorom podlegaja roboty zanikajace (prowadzone w bruzdach lub
obudowie). Do odbiorow nalezy przedtozy¢ aprobaty, atesty, protokoly
szczelno$ci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robdt zanikajacych (przewoddéw w bruzdach).

Roboty malarskie.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czesci sa roboty zwigzane z malowaniem instalacji z rur

stalowych w obrebie kotlowni.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.
Zakres robot objetych ST.

Zakres roboOt obejmuje malowanie rurociggow.
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Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i

"

okresleniami podanymi w opracowaniu pt. Warunkami Technicznymi

n

Wykonania 1 Odbioru Robdét. Tom II - Instalacje Sanitarne ", a takze

PN

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Przewody stalowe malowa¢ dwukrotnie farbg podkladowa przeciwrdzewna,
miniowg. Malowanie nawierzchniowe wykona¢ farba ftalowa ogodlnego
przeznaczenia. Do malowania rurociagdédw niskich parametréw nalezy uzywac
farb o dopuszczalnej temperaturze 100stC. Rozcienczalnik benzyna do lakierow

lub zalecany przez producenta.

Sposob prowadzenia robot.

Instalacje ogrzewcze wykonane z rur stalowych czarnych nalezy przed
malowaniem oczysci¢ poprzez szczotkowanie rgczne. Szczegdlng uwage nalezy
zwroci€ na oczyszczenie spoin z produktow spawania.

Do malowania mozna przystagpi¢ po uprzednim usunigciu nierdwnosci,
zeszlifowaniu ostrych krawedzi oraz oczyszczeniu powierzchni tj odtluszczeniu,
odrdzewieniu i czyszczeniu do 3-ego stopnia czystosci wg PN-70/H-07050.

Po oczyszczeniu nalezy rurociagi pomalowa¢ farbg podktadowsa, a nast¢pnie
dwukrotnie nawierzchniowg.

Malowanie wykonywa¢ recznie, dla catych rur w sztangach, na catej ich
powierzchni. Po zmontowaniu instalacji nalezy uzupeli¢ malowania na
spoinach. Malowanie prowadzi¢ w temperaturach okreslonych przez producenta

farb, przy zachowaniu wymaganego czasu schniecia powtok.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robdt z niniejszg specyfikacja.
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Sposéb wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostkg obmiarowg jest:
e Dlarur -m2,

Malowanie rur obejmuje rowniez oczyszczenie i odtluszczenie rurociggow.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujgcych wilasciwg tj. speiniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa ptatnos$ci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza specyfikacja.

Odbiory roboét. Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym.

Odbiorom czgsciowym podlega malowanie rurociaggéw ukladanych w bruzdach, a

10.

10.1.

takze naktadanie poszczegolnych warstw. Do odbioru koncowego nalezy
przediozy¢ aprobaty, atesty dla uzytych materiatdéw. Sprawdzeniu podlega jakos¢

wykonania powtok malarskich.

Roboty montazowe instalacji kolektoréw stonecznych.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej cze$ci sa roboty zwigzane z montazem instalacji

kolektorow stonecznych.
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Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz kolektorow, rurociaggéw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i

n

okres$leniami podanymi w opracowaniu pt. Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Robét. Zeszyt instalacje ogrzewcze", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczgce roboét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacj¢ pomiedzy kolektorami 1 buforami wykona¢ z rur miedzianych
faczonych lutem twardym. Polaczenia z armatura gwintowane. Instalacje
pomiedzy buforami, a wymiennikiem wykona¢ z rur stalowych czarnych $rednich
ze szwem, taczonych przez spawanie.
Parametry robocze armatury Tmaks=100+200°C, PN 6+10

baterie kolektorow ptaskich wraz z konstrukcja,

zespoty pompowe do instalacji kolektorow stonecznych,

zbiorniki buforowe z fabryczng izolacja

naczynia wzbiorcze,

zawory bezpieczenstwa,

czujniki temperatury,

regulatory instalacji kolektorow stonecznych,

zawory odcinajace kulowe ze srubunkami, PN10, Tmaks=150stC,

zawory odcinajace kulowe ze srubunkami, PN6, Tmaks=100stC,

zawory regulacyjne z bezposrednim odczytem przeptywu,PN10,

Tmaks=150stC,
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odpowietrzniki automatyczne do instalacji solarnych Dnl5, PNIO,
Tmaks=150stC,
odpowietrzniki automatyczne do instalacji wodnych Dnl5, PNG6,
Tmaks=100stC,
manometry sprezynowe,
termometry bimetaliczne 0=200 stC, fi100
termometry bimetaliczne 0+120 stC, fi100
izolacje z pianki poliuretanowej o wspodtczynniku lambda nie wigcej
niz 0,040 przy 40stC,
izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambda nie wigcej
niz 0,040 przy 40stC,

izolacje z welny mineralnej w ptaszczu z blachy ocynkowane;,

10.7. Sposob prowadzenia robot.

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodow oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytow zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Przewody prowadzi¢ ze spadkiem 0,5% w kierunku
odwodnienia.

Ewentualne przewody w bruzdach izolowac pianka PE o grubosci 2,0 cm.
Przej$cia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych z rur
stalowych, wiekszych o 2 §rednice od rurociggdéw, wystajacych min. 5 mm poza
obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub $ciang nie powinno
by¢ zadnego polaczenia rur. Armatur¢ gwintowang taczy¢ na Srubunki. Rury
stalowe mocowa¢ do przegréod budowlanych typowymi uchwytami bez
przektadki gumowej, maksymalny rozstaw pionowy podpdr wynosi 2,5 m. Rury

miedziane mocowac¢ do przegrod budowlanych za pomoca uchwytow stalowych

z przektadka gumowa.
Maksymalny rozstaw poziomy podpdr (w metrach) dla rur stalowych czarnych:
Materiat Srednica nominalna rury Przewo6d montowany
pionowo* inaczej
m m
1 2 3 4
stal weglowa DN10 do DN20 2,0 1,5
zwykta DN25 2,9 2,2
ocynkowana; stal DN32 3,4 2,6
odporna na DN40 39 3,0
korozje; DNS50 4,6 3,5
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DN65 4,9 3.8
DN&0 5,2 4,0
DN 100 5,9 4,5

* - Lecz nic mniej niz jedna podpora na kazda kondygnacje

Rozstaw zamocowan dla miedzi:

Srednica poziomo pionowo
DNI15 1,2m 1,6 m
DN18 1,L5m 2,0 m
DN22 2,0 m 2,6 m
DN28 22 m 29 m
DN35 2,7 m 3,5m
DN42 3,0m 39m
DNS54 35m 4,6 m

Odlegtosci przewodoéw z otulina lub bez od $ciany powinny wynosic:

dla rur do fi25 — 3,0 cm,

dla rur f132+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyzej i 100 - 10,0 cm.

Kolektory mocowa¢ do konstrukcji wsporcze;.

Uszczelnienia gwintéw za pomoca tasmy teflonowej lub pasty i konopi.

Zawory kulowe taczy¢ na Srubunki.

Po wykonaniu instalacji oraz jej calkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 20 min. probe szczelnosci na zimno, pod ci$nieniem 2.0 bar
wyzszym niz maksymalne ci$nienie pracy.

Nastepnie przeprowadzi¢ probg na gorgco potaczong z ruchem prébnym 72 h w
warunkach roboczych. Probe przeprowadzi¢ dla catej instalacji obiektu lub dla
modernizowanego jej fragmentu, po uprzednim odcigciu najblizszych zaworow.
Phukanie prowadzi¢ pod ci$nieniem wody wodociggowej, do momentu uzyskania

na odptywie wody pozbawionej widocznych czesci statych i barwy.

Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robo6t z niniejsza specyfikacja.

Sposéb wykonczenia poszczegolnych elementéw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegbly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.
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Obmiar robot.

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostkg obmiarowa jest:
Dla rur - mb,
Dla armatury 1 urzadzen - szt.
W ramach wykonywania robot nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow 1
posadzek powstale podczas prac montazowych, w tym obrobki przejs¢

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn i sprzgtu gwarantujgcych wilasciwg tj. speiniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa ptatnos$ci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza specyfikacja.
Cena jednostki obmiarowej dla rurociggow (1mb) obejmuje: transport i
roztadunek materiatu, urzadzen, trasowanie przewodow, wykonanie przejsé
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz rurociaggow,
montaz uchwytow, wykonanie podej$¢ do urzadzen i armatury, wykonanie prob
szczelno$ci, wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji powykonawcze;.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje: transport i roztadunek

materiatu, montaz urzadzen, wykonanie prob szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czgsciowym podlegaja roboty zanikajagce — montaz przewodow w

bruzdach). Do odbiorow nalezy przedlozy¢ aprobaty, atesty, protokoty
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szczelno$ci, dokumentacj¢ powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoly odbioru rob6t zanikajacych (przewodéw prowadzonych w bruzdach).

Roboty montazowe przylgcza instalacji solarnej

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czeséci sg roboty zwigzane z budowa przylacza instalacji

solarnej od kolektorow do kotlowni.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz urzadzen, armatury, wykonanie rurociggow.

Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania 1 Odbioru Robét. Sieci cieplownicze”.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Szczegbdtowe zestawienie urzadzen i armatury, parametry pracy i wykonania
materialowe ujete zostaty w projekcie budowlanym.

Instalacja solarna

e rurociggi z rur bezpieczenstwa, dwusciennych ze stali nierdzewnej z
ptaszczem PE,

e przejscia Scienne do rur bezpieczenstwa dla §cian murowanych,

e ksztaltki do rur bezpieczenstwa z kro¢cami kontrolnymi,

e podcisnieniowy system kontroli szczelnosci rurociggow,

e rurociggi miedziane tgczone lutem twardym,
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e rurociagi z rur stalowych czarnych bez szwu, polaczenia spawane,

11.7. Sposoéb prowadzenia robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien zapoznac si¢ z ,,Opinig

o geotechnicznych warunkach posadowienia obiektu”.

Wykonawca jest zobowigzany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych

robot w zakresie 1 z czgsto$cig zaakceptowang przez Inspektora w oparciu o

norm¢ BN/8836-02, PN/B-10725.

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:

sprawdzenie metod wykonywania wykopow

zbadanie materialow i elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z
cechami poddanymi w dokumentacji technicznej 1 warunkami
technicznymi podanymi przez wytworce

badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda

badanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gtownie jego
nienaruszalno$ci, wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentacji
badanie ewentualnego drenazu

badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, lub warunkami
technicznymi wytworni materiatow

badanie glebokosci ulozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli
sasiadujacych i ich zabezpieczenia

badanie utozenia przewodu na podtozu

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku

badanie zastosowanych zlagczy i1 ich uszczelnienia, badanie zmiany
kierunku przewodow i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem
badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury
ochronne)

badanie zabezpieczenia przed korozja 1 pradami btgdzacymi

badanie szczelno$ci catego przewodu

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie
wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych jego warstw. Wykonawca

spelni nastepujace tolerancje i wymagania:
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odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinna wynosi¢ wigcej niz 5 cm

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze, niz 0,1 m
odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne poditoze nie
powinno przekroczy¢ 3 cm

dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podtoza
wzmocnionego od ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi
przewodu nie powinny przekracza¢ dla przewodow z tworzyw
sztucznych 10 cm

réznice rzednych wykonanego podtoza nie powinny przekroczyé w
zadnym jego punkcie dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm
dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach
celowniczych nie powinny przekroczy¢ dla przewodow z tworzyw
sztucznych 10 cm

dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego
punkcie przekroczy¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm i nie
moga spowodowa¢ na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani
zmniejszenia spadku do zera

stopien zageszczenia zasypki wykopoéw powinien wynosi¢ nie mniej niz

podano dokumentach odniesienia.

11.8. Kontrola jakosci robot.

11.9.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robdt z niniejszg specyfikacjg oraz projektem budowlanym.

Sposdb wykonczenia poszczegdlnych elementdéw, tolerancje wymiarowe oraz

szczeglly technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robdét.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowg jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyboréw, urzadzen - szt.,.

W ramach robot nalezy uja¢ odtworzenie nawierzchni.

Strona 26/30



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
11.10. Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujacych wilasciwa tj. spetniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

11.11. Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

11.12. Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza specyfikacja,
w tym:
Ceny jednostek obmiarowych obejmuja:

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 m* wykopow obejmuje:
+ prace pomiarowe
oznakowanie robot
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek
zabezpieczenie $cian wykopu
 odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania
profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp
zageszczenie powierzchni wykopu
+ przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych
rozplantowanie urobku na odktadzie
wykonanie, a nastgpnie rozebranie drég dojazdowych
rekultywacje terenu
Cena zasypania 1 m* wykopéw obejmuje:
e prace pomiarowe — badanie zaggszczenia warstw
e oznakowanie robot
e wykonanie zasypywania wykopu obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie, wytadunek, zasypanie i

zageszcezenie wykopu
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rozbidrka zabezpieczenia §cian wykopu
e odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania
e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych
e wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych
Cena wywozu 1m’ lub rozplanowania 1m’ nadmiaru ziemi.

b). Roboty Instalacyjne

Podstawa platno$ci za montaz rurociaggéw jest: utozenie rurociagu, w gotowych
wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji, podsypki, obsypki,
probami szczelno$ci 1 oznakowaniem tasmg magnetyczng 1 wykonaniem
niezbednych badan

Podstawa ptatnosci za wykonanie montazu rur ochronnych ostonowych jest
utozenie rury oslonowej wraz z wykonaniem wytyczenia 1 inwentaryzacji,
podsypki, obsypki oraz montazem wkladek dystansowych 1 zamknie¢

manszetowych.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym.
Odbiorowi robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie
technologiczne czynnosci zwigzane z budowg przytacza i instalacji gazowej tj.:

+  roboty przygotowawcze

+ roboty ziemne z obudowg $cian wykopow

«  przygotowanie podtoza

- roboty montazowe wykonania rurociaggdw i armatury

+  wykonanie rur ochronnych

-+ wykonanie izolacji

- wykonanie polaczen

«  proby szczelnosci przewodow, zasypanie 1 zageszczenie wykopu

Odbioér robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym

wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
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Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac

towarzyszacych.

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Prace towarzyszace w tym inwentaryzacja geodezyjna sieci 1 przylaczy powinna
by¢ ujeta w robotach zwigzanych z wykonaniem przytaczy 1 instalacji

zewnetrznych.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr 7522002 r. Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiadaé budynki i

ich usytuowanie

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych 1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN/B-10700.00 Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i1 badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i

badania.
PN/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociaggowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje

kanalizacyjne.
PN/B-10700.02 Instalacje wewnetrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej

i cieptej z rur stalowych ocynkowanych.

PN/B-10420 Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 10208- Rury stalowe przewodowe dla mediéw palnych. Rury o klasie

1:2000 wymagan A

PN/B-10400 Urzadzenia centralnego ogrzewania w  budownictwie

powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

wodociaggowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki  Techniczne Wykonania Instalacji z Rur

Miedzianych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki  Techniczne  Wykonania i1 Odbioru  sieci

wodociggowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki  Techniczne  Wykonania 1 Odbioru  sieci

kanalizacyjnych, wydanymi przez COBRTI Instal
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PN-B-10736:1999

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru weziow

cieplnych, wydanymi przez COBRTI Instal
Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéow wodocia-
gowych 1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
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