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1. OPIS TECHNICZNY

1.1. Podstawa opracowania

Postawg opracowania projektu jest:
> ustalenia i uzgodnienia z Inwestorem;
» mapa zasadnicza w skali 1:500;

> obowigzujace normy i przepisy.

1.2. Zakres i cel opracowania
Celem niniejszego opracowania jest wzmocnienie konstrukcji nawierzchni na drodze
powiatowej Nr 1384Z Ktodowo — Trzciisko-Zdréj — Warnice, na odcinku: Ktodowo — Zelechowo,

ktéra wykorzystywana jest do celéw lokalnej gospodarki rolnej - dojazd do pél uprawnych.

1.3. Opis stanu istniejacego
W stanie istniejacym szerokos¢ jezdni na projektowanym odcinku wynosi od 4m do 4,5m. Stan
nawierzchnia jezdni jest niezadowalajaca. Wystepujace liczne spekania, ubytki nawierzchni oraz taty
tworzg bardzo nierowng nawierzchnie. Taki stan wystepuje gtownie na krawedzi jezdni, gdzie nie jest
zachowana odpowiednia no$nos¢ konstrukcji.
W km 2+400, km 2+590 i km 2+672,50 konstrukcja osiadta na catej szerokosci drogi.
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Fot. 1. Liczne faty na prawym brzegu jezdni i zauwazalne osiadanie tej strony jezdni.

Fot.2. Przetom.
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Utamane krawedzie jezdni.

Fot.3. Spekania i ubytki w nawierzchni na catej szerokosci.
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1.4. Projektowana trasa w planie

Podstawowe parametry techniczne drogi:
> klasa techniczna drogi Z — zbiorcza,
predko$¢ projektowa — Vp = 50 km/h,
szeroko$¢ jezdni 5,0 m,

szeroko$¢ poboczy 1,00 m.

YV V V V

pochylenia skarp, przeciw skarp 1:1,5 - 1:1

Na calym rozpatrywanym odcinku wzmocnienia zaprojektowano geometrie trasy pod katem
maksymalnego wykorzystania istniejgcej nawierzchni. Na catej trasie zaprojektowano dwa tuki poziome
w km 0+543,73 i km 1+0 69,21. Reszta trasy do km 2+980,00 przebiega w linii prostej z niewielkimi
zatamaniami osi.

Przechytka nawierzchni jest typu daszkowego o nachyleniu 2%, projektowane pobocze posiada

nachylenie 6%.

1.5. Projektowana droga w przekroju podtuznym
Niwelete drogi zaprojektowano przy zatozeniu maksymalnego dostosowania jej przebiegu do
niwelety istniejacej. oraz korekty odcinkdéw zdeformowanych w profilu podtuznym w odcinkach

wzmacnianych po catej szeroko$ci jezdni.

1.6. Projektowana droga w przekroju poprzecznym
Konstrukcja projektowanej nawierzchni:

> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;

» wyrodwnanie istniejacej nawierzchni warstwa
wyrownawcza AC 16W z wbudowaniem
mechanicznym — zatozono 150kg/m?

> W miejscach powyzej 6cm warstwy wyrdwnawczej, nalezy
wyréwnac¢ podbudowg z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm

> istniejgca nawierzchnia jezdni bitumiczne;

Przed przystapieniem do prac istniejaca nawierzchnie nalezy sfrezowac na grubosci 3cm.
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Konstrukcja na poszerzeniach:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
» podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 15¢cm.

Konstrukcja na odcinkach rozbiérki istniejacej nawierzchni na catej szerokosci:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
> podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 25¢cm.

Parametry przekroju poprzecznego:
» pochylenie poprzeczne jezdni na odcinkach prostych 2%;
» pobocze gruntowe o pochyleniu poprzecznym 6%, szeroko$¢ pobocza 1,00m
(0,50m pobocze utwardzone z frezu asfaltowego, a pozostata czes¢ z gruntu)

» skarpy drogowe o pochyleniu 1:1-1:1,5.

1.7. Stata organizacja ruchu
Na przebudowywanym odcinku trasy pozostawiono statg organizacje ruchu w stanie nie
zmienionym. Przewidziano wymiane istniejgcych znakéw {j. ich tarcz i stupkéw na nowe. W

ilo$ciach zgodnych z zatacznikiem nr. 8.

1.8. Odwodnienie

Odprowadzenie wody opadowej odbywac bedzie sie powierzchniowo zgodnie z zatozonymi
spadkami poprzecznymi i podtuznymi nowo zaprojektowanej nawierzchni jezdni. Wody opadowe
odprowadzone zostang do przydroznych rowéw melioracyjnych.

Na odcinkach km 1+560 - km 1+745, km 2+085 — km 2+265 i km 2+445 — 2+910. W km 1+720
zaprojektowano po lewej stronie drogi nowe rowy. Po stronie prawej nowe rowy zaprojektowano w
km 2+460 — km 2+550 i km 2+700 — 2+880.
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1.9. Przepusty

W miejscach gdzie zaprojektowano réw i wystepuje zjazd z drogi, zaprojektowano przepusty.
Przepusty z rur karbowanych z tworzywa o $rednicy 300mm i dtugo$ci 11m. Spadek przepustow
zgodny ze spadkiem podtuznym rowu.

W km 2+670 wystepuje najnizszy punkt lewego rowu. W celu odprowadzenia gromadzacej sie
w tym miejscu wody, zaprojektowano przepust poprzeczny pod konstrukcjg drogi. Przepust z rury
karbowanej z tworzywa o $rednicy 500mm i dtugosci 10m. Zaprojektowano spadek podtuzny

przepustu 2%.

1.10. Zjazdy
W miejscach gdzie nie wystepuja rowy, zjazdy zaprojektowano na gtebokos¢ 2m. W miejscach
wystepowania rowow, z powodu uktadania przepustow gteboko$¢ zjazdu zwiekszono do 3,5m, tak

by rura znajdowata sie pod konstrukcjg zjazdu.

1.11. Ochrona $rodowiska

» Nawierzchnie zaprojektowano z materiatbw niepowodujgcych degradacji Srodowiska.
Odpady bedq stanowity opakowania po materiatach budowlanych, materiaty uszkodzone w
czasie transportu lub budowy, ktore zebrane w pojemniki na placu budowy nalezy wywiez¢
na wysypisko.

> Roboty wykonywane bedg w godzinach dziennych. Sprzet do wykonywania rob6t powinien
spetniaC dopuszczalne normy hatasu.

» Ochrona wodd. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym.
Odwodnienie powierzchniowe obiektu uzyskuje sie za pomocg zaprojektowanych spadkow
poprzecznych i podiuznych.

» Ochrona obiektow przed hatasem. Nie wystepuje - nie projektuje sie. Ze wzgledu na klase
obiektu nie projektuje sie urzadzen zabezpieczajacych.

» Ochrona powietrza. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym. Ze
wzgledu na klase obiektu nie przewiduje sie przekroczenia warto$ci dopuszczalnych stezen

substancji zanieczyszczajacych emitowanych przez pojazdy.
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1.12. Sposo6b wykonania rob6t przy zblizeniu do drzew i krzewow

W stosunku do wszystkich drzew i krzewdw rosngcych w sasiedztwie projektowanego zakresu
prac nalezy przestrzega¢ zasad ochrony zgodnie z wymogami prawa budowlanego oraz pozostatych
przepiséw nakfadajacych obowigzek ochrony i utrzymania zieleni w nalezytym stanie.

Wszelkie prace muszg by¢ prowadzone w sposéb nieszkodzacy drzewom.

Wszelkie uszkodzenia systemdw korzeniowych, pni lub koron drzew nalezy natychmiast
usuwac, powierzajac te prace wyspecjalizowanej firmie.

Wszystkie drzewa, ktore bedq sie znajdowaly w bliskim sasiedztwie prowadzenia prac
drogowych muszg by¢ zabezpieczone na caty okres prowadzenia tych prac.

Wszelkie prace w bezposrednim sasiedztwie drzew (odlegto$¢ 1, 5m lub mniejsza) nalezy
wykonywac recznie.

Podczas catego cyklu budowy nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

> Niedopuszczalne jest bezposrednie uszkadzanie drzew — bez wzgledu na rodzaj
i przyczyne,

> Niedopuszczalne jest palenie ognisk pod drzewami, w celu np. palenia odpaddw
budowlanych,

> Niedopuszczalne jest poruszanie sie pojazdow zageszczajacych glebe pod drzewami oraz

obrywajacych masy korzeniowe,

1.13. Ochrona uzasadnionych intereséw oséb trzecich

> Projekt nie narusza uzasadnionych interesow 0séb trzecich.

1.14. Uwagi koncowe

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru
rob6t budowlanych. Zastosowane materiaty muszg posiadac atest i by¢ dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie.

Prace nalezy prowadzi¢ z zachowaniem przepisow BHP i PPOZ pod kierownictwem osoby z

odpowiednimi uprawnieniami budowlanymi.
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2. PLAN BIOZ

INFORMACJA
DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA
na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 .
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

Nazwa obiektu budowlanego:

»Przebudowa drogi powiatowej Nr 1384Z
Ktodowo - Trzcinsko-Zdrdj — Warnice,

na odcinku: Ktodowo - Zelechwo.”

Imie i nazwisko oraz adres Projektanta, sporzadzajaceqo informacije:

mgr inz. tukasz Szawarynski,
upr. bud. ZAP/0054/POOD/13, ul. Pomaranczowa 43/15, 70-781 Szczecin

2.1. CzesS¢ opisowa

Stwierdza sie, ze w procesie realizacji obiektow objetych niniejszym projektem zaistniejg
warunki wykonywania robo6t budowlanych, dla ktérych zgodnie z art. 21a ust. 1 z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo Budowlane ( Dz. U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118 ze z mianami), konieczne jest opracowanie

planu BIOZ tak z uwagi na charakter robot jak i na czas ich trwania.

2.2. Zakres robot objetych projektem

W ramach realizacji niniejszego projektu przewiduje sie wykonanie nastepujacych robot:
> Frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej grubo$ci 3cm,
» Rozbidrka istniejacej konstrukcji jezdni na krawedziach i wzmocnienie nowg konstrukcia,

» Poszerzenie jezdni do szeroko$ci 5m,
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» W miejscach istniejacych przetomdédw wykonanie nowej konstrukcji na catej szerokoSci
jezdni.

» Wykonanie poboczy szerokosci 1,0m, z destruktu asfaltowego szer. 0,5m, gr. 0,m i 0,5m
pobocza gruntowego.

» Wykonanie zjazdow na pola rolnicze, oraz drogi prowadzace do terenow le$nych skad

wywozony jest surowiec drzewny.

2.3. Kolejnos¢ realizacji robot

Prace zwigzane z realizacje niniejszego zadania prowadzone bedg na terenie zamknigtym.
Ogdlnie roboty zostang podzielone na etapy, zgodnie z projektem organizacji rob6t na czas budowy.
Szczegotowa kolejno$¢ oraz czas trwania poszczegoinych robot zostanie opisana w tymczasowym

projekcie organizacii.

2.4. Elementy istniejacego zagospodarowania oraz prowadzone roboty mogace

stwarzac¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Roboty prowadzone bedg na terenie zamknigtym, daleko oddalone od ciggu ruchu pojazdéw
mechanicznych. Przy pracach niebezpiecznych nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ich
odpowiednie przygotowania i zabezpieczenie. Tak, wiec miejsca prowadzenia robdt powinny zostaé
wygrodzone, oznakowane i wtasciwie zabezpieczone takze przed dostepem oséb postronnych.

W planie nalezy réwniez uwzglednieniu rodzaje robdét budowlanych, ktérych charakter,
organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegolnie wysokie ryzyko powstania zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczegdlno$ci przysypania gruntem w wykopie lub najazdu
pojazdem w odbywajacym sie ruchu pojazdéw samochodowych, przy prowadzeniu, ktérych
wystepuje dziatanie substancji chemicznych lub czynnikéw termicznych zagrazajacych
bezpieczenstwu i zdrowiu ludzi, prowadzonych przy montazu i demontazu ciezkich elementow
prefabrykowanych (kraweznikow, obrzezy itp.), wywotujacych wibracje, prowadzonych z
zastosowaniem sprzetu o ograniczonej mozliwo$ci manewrowych.

Na mapie do celow projektowych naniesiono istniejace uzbrojenie ternu wedtug stanu w
zasobach mapowych starostwa jak réwniez prawdopodobny przebieg na podstawie wywiaddw
branzowych z wiascicielami terenu i uzytkownikami uzbrojenia. Istnieje jednak mozliwos¢ przebiegu
uzbrojenia innego niz uwidoczniony na mapie oraz istnienia urzadzen podziemnych

nieuwidocznionych na mapie z powodu nie zgtoszenia ich do inwentaryzacji. Przed przystgpieniem
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do rob6t nalezy wykona¢ przekopy kontrolne celem potwierdzenia rzeczywistego przebiegu
uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem
uzytkownikow uzbrojenia. W przypadku stwierdzenia wystepowania uzbrojenia podziemnego

nieuwidocznionego na mapie, powiadomi¢ niezwtocznie Inspektora i Projektanta.

2.5. Wskazanie elementéw zagospodarowania terenu, ktére moga stwarza¢

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Do najwazniejszych elementéw zagospodarowania, ktére moggq podczas budowy stwarza¢
zagrozenie zaliczy¢ nalezy prace wykonywane ,pod ruchem’. Prace te sg zawsze bardzo
niebezpieczne i nalezy zwréci¢ szczegdlna uwage na ich odpowiednie przygotowanie i
zabezpieczenie. Kazda z wymienionych kategorii robét powinna posiada¢ plan i procedure
bezpiecznego jej wykonywania, za$ pracownicy powinni by¢ przeszkoleni na okoliczno$¢ prac

przewidzianych w poszczegoinych kategoriach.

2.6. Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca winien zaznajomi¢ pracownikow z opracowang,
instrukcjq bezpiecznego wykonywania robot w zakresie poszczegélnych stanowisk pracy ze
wskazaniem miejsc szczegolnie niebezpiecznych odno$nie wystapienia wskazanych w pkt 2.3.
zagrozen. Ponadto pracownicy zatrudnieni na placu budowy winni by¢ przeszkoleni w zakresie
BHP.

2.7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegania niebezpieczenstwom
i zagrozeniom.

Celem uniknigcia zagrozenia miejsca prowadzenia robét winny by¢ wygrodzone, o$wietlone,
oznakowane i wiasciwie zabezpieczone takze przed dostepem osdb postronnych.

Nalezy zapewni¢ wiasciwe zabezpieczenie miejsc i stref niebezpiecznych podczas przerw w
pracy (np. gtebokie wykopy, urzadzenia elekiryczne pod napieciem, zabezpieczenie maszyn i
sprzetu przed uruchomieniem przez osoby nieupowaznione, efc.).

ZorganizowaC miejsca gdzie mozna udzielaC pierwszej pomocy osobom przeszkolonym w
wypadkach. Zorganizowanie stuzby odpowiadajacej na bezpieczenstwo i ochronge mienia na

budowie. Wytaczenia z ruchu poszczegolnych odcinkéw jezdni i chodnikéw wykonywac i
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oznakowac w oparciu o projekt zmiany organizacji ruchu na czas budowy po uprzednim zgtoszeniu
zarzadzajacemu ruchem i droga. Przed przystapieniem do rob6t ziemnych wykona¢ przekopy
kontrolne celem potwierdzenia fabrycznego przebiegu uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci
uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem uzytkownikéw uzbrojenia. Przy
uktadaniu kraweznika zastosowa¢ odpowiednie narzedzia oraz przemieszczaC go na terenie
budowy przez przynajmniej dwie osoby.

Do przewozu oraz roztadunku palet z kostkg betonowg na terenie budowy zastosowac
odpowiedni sprzet dostosowany do tego celu. Nie nalezy na terenie budowy sktadowaé palet na
wysokos$¢ powyzej 1 m.

Na budowie w widocznym miejscu umiesci¢ tablice informacyjng oraz ogtoszenie zawierajace
dane BIOZ, zgodnie z art. 42, ust. 2, pkt. 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane.
Pracownicy winni by¢ zaopatrzeni w odpowiedni sprzet ochrony osobistej i zbiorowej, odziez

ochronng i robocza.

Szczegobtowy plan bioz opracowuje kierownik budowy zgodnie z cytowanym na

wstepie rozporzadzeniem.
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3.2.Plan sytuacyjny rys. nr 2 (Arkuszy 8) w skali 1:500..........ccouurirrrririeriniririeeseeeeeeseeeeseesenns
3.3. Przekroje normalne rys. nr3 w SKali 1:50 ..o e
3.4.Profil podtuzny rys. nr. 4 (Arkuszy 3) w skali 1:1000/100..........c.cceriurmrrirrireneeee s
3.5.Przekroje poprzeczne rys. 5 (Arkuszy 50) W skali 1:100 ..o

15|Strona



KUMPLEL N

ZAKLAD UStUG TECHNICZNYCH
KOMPLET INWEST
Tomasz Granops
ul. Wielka Odrzanska 18A/5, 70 - 535 Szczecin

PROJEKT BUDOWLANY

Dla zgtoszenia robét nie wymagajacych pozwolenia na budowe

Temat opracowania:

»Przebudowa drogi powiatowej Nr 1384Z
Ktodowo - Trzcinsko-Zdrdj — Warnice,

na odcinku: Ktodowo - Zelechwo.”

Inwestor:
Powiat Gryfiriski
Ul. Sprzymierzonych 4, 74-100 Gryfino

PODPIS
Projektant:

mgr inz. Lukasz Szawarynski, upr. bud. ZAP/0054/POOD/13

Szczecin, marzec 2014r.

1|Strona



Zawartos¢ opracowania

1. OPIS TECHNICZNY

1.1. POAStaWa OPraCOWENIA............cuevieeeieeisiciee st sr s nsnnns
1.2.ZaKIES | Cl OPTACOWANIA .. ...vuviecieirieissseest sttt ettt s st nsenes
1.3. OPIS StANU ISTNIEJACEYO. .....rceeeeeiieiire bbbt
1.4. Projektowana trasa W PIANIE ... s
1.5. Projektowana droga w przekroju pOGHUZNYM..........c.ovveiuiininienineneseee e
1.6. Projektowana droga w przekroju POPIZECZNYM........cvuueierienirrineireeseieinssesseississss s esssessessses
1.7. Stata Organizacia FUCHU ..o
1.8, OUWOUNIENIE ...ttt bbb
L0 PIZEPUSTY. ...
110, ZJAZAY ...
111, OChIrONa STOUOWISKA. ........ceieeaiciiieseiei et
1.12. Sposob wykonania robot przy zblizeniu do drzew i KIZEWOW.............ceeurierieireniseneseeneinnens
1.13. Ochrona uzasadnionych interesSOW 080D trzeCiCh ..........coeivirircri e,

114 UWAGI KONCOWE ...ttt bbb

2. PLAN BIOZ

2.1, CZESC OPISOWA. ...evvvreeeecees it eis st ss bbb
2.2. Zakres rob0t objetyCh ProjeKtem ... e
2.3. KolejnoSCE realizacii FODOL ..ot
2.4. Elementy istniejacego zagospodarowania oraz prowadzone roboty mogace stwarza¢
zagrozenie bezpieczeNstwa i ZArOWIa [UGZI ..o
2.5. Wskazanie elementow zagospodarowania terenu, ktore moga stwarza¢ zagrozenie
bezpieCzeNStWa | ZATOWIA IUAZ ........c..cvevieeeeicecescs et
2.6. Instrukcja pracownikdw przed przystapieniem do robOt............cceerrnene s

2.7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegania niebezpieczernstwom i zagrozeniom................

2|Strona



3. CZESC RYSUNKOWA

3.1.Plan orientacyjny rys. nr. 1w skali 1:25 000 ..o
3.2.Plan sytuacyjny rys. nr 2 (Arkuszy 8) w skali 1:500..........ccouurirrririenieinirireiseseeeseeeeesneesens
3.3. Przekroje normalne rys. nr3 W SKali 1:50 ..o e
3.4. Profil podtuzny rys. nr. 4 (Arkuszy 3) w skali 1:1000/100..........ccceriurmrerrirrrenseeeseeseneens
3.5. Przekroje poprzeczne rys. 5 (Arkuszy 50) W skali 1:100 .........coeererireiirieereseeseseeeiseiens

3|Strona



1. OPIS TECHNICZNY

1.1. Podstawa opracowania

Postawg opracowania projektu jest:
> ustalenia i uzgodnienia z Inwestorem;
» mapa zasadnicza w skali 1:500;

> obowigzujace normy i przepisy.

1.2. Zakres i cel opracowania
Celem niniejszego opracowania jest wzmocnienie konstrukcji nawierzchni na drodze
powiatowej Nr 1384Z Ktodowo — Trzciisko-Zdréj — Warnice, na odcinku: Ktodowo — Zelechowo,

ktéra wykorzystywana jest do celéw lokalnej gospodarki rolnej - dojazd do pél uprawnych.

1.3. Opis stanu istniejacego
W stanie istniejacym szerokos¢ jezdni na projektowanym odcinku wynosi od 4m do 4,5m. Stan
nawierzchnia jezdni jest niezadowalajaca. Wystepujace liczne spekania, ubytki nawierzchni oraz taty
tworzg bardzo nierowng nawierzchnie. Taki stan wystepuje gtownie na krawedzi jezdni, gdzie nie jest
zachowana odpowiednia no$nos¢ konstrukcji.
W km 2+400, km 2+590 i km 2+672,50 konstrukcja osiadta na catej szerokosci drogi.
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Fot. 1. Liczne faty na prawym brzegu jezdni i zauwazalne osiadanie tej strony jezdni.

Fot.2. Przetom.
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Utamane krawedzie jezdni.

Fot.3. Spekania i ubytki w nawierzchni na catej szerokosci.
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1.4. Projektowana trasa w planie

Podstawowe parametry techniczne drogi:
> klasa techniczna drogi Z — zbiorcza,
predko$¢ projektowa — Vp = 50 km/h,
szeroko$¢ jezdni 5,0 m,

szeroko$¢ poboczy 1,00 m.

YV V V V

pochylenia skarp, przeciw skarp 1:1,5 - 1:1

Na calym rozpatrywanym odcinku wzmocnienia zaprojektowano geometrie trasy pod katem
maksymalnego wykorzystania istniejgcej nawierzchni. Na catej trasie zaprojektowano dwa tuki poziome
w km 0+543,73 i km 1+0 69,21. Reszta trasy do km 2+980,00 przebiega w linii prostej z niewielkimi
zatamaniami osi.

Przechytka nawierzchni jest typu daszkowego o nachyleniu 2%, projektowane pobocze posiada

nachylenie 6%.

1.5. Projektowana droga w przekroju podtuznym
Niwelete drogi zaprojektowano przy zatozeniu maksymalnego dostosowania jej przebiegu do
niwelety istniejacej. oraz korekty odcinkdéw zdeformowanych w profilu podtuznym w odcinkach

wzmacnianych po catej szeroko$ci jezdni.

1.6. Projektowana droga w przekroju poprzecznym
Konstrukcja projektowanej nawierzchni:

> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;

» wyrodwnanie istniejacej nawierzchni warstwa
wyrownawcza AC 16W z wbudowaniem
mechanicznym — zatozono 150kg/m?

> W miejscach powyzej 6cm warstwy wyrdwnawczej, nalezy
wyréwnac¢ podbudowg z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm

> istniejgca nawierzchnia jezdni bitumiczne;

Przed przystapieniem do prac istniejaca nawierzchnie nalezy sfrezowac na grubosci 3cm.
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Konstrukcja na poszerzeniach:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
» podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 15¢cm.

Konstrukcja na odcinkach rozbiérki istniejacej nawierzchni na catej szerokosci:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
> podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 25¢cm.

Parametry przekroju poprzecznego:
» pochylenie poprzeczne jezdni na odcinkach prostych 2%;
» pobocze gruntowe o pochyleniu poprzecznym 6%, szeroko$¢ pobocza 1,00m
(0,50m pobocze utwardzone z frezu asfaltowego, a pozostata czes¢ z gruntu)

» skarpy drogowe o pochyleniu 1:1-1:1,5.

1.7. Stata organizacja ruchu
Na przebudowywanym odcinku trasy pozostawiono statg organizacje ruchu w stanie nie
zmienionym. Przewidziano wymiane istniejgcych znakéw {j. ich tarcz i stupkéw na nowe. W

ilo$ciach zgodnych z zatacznikiem nr. 8.

1.8. Odwodnienie

Odprowadzenie wody opadowej odbywac bedzie sie powierzchniowo zgodnie z zatozonymi
spadkami poprzecznymi i podtuznymi nowo zaprojektowanej nawierzchni jezdni. Wody opadowe
odprowadzone zostang do przydroznych rowéw melioracyjnych.

Na odcinkach km 1+560 - km 1+745, km 2+085 — km 2+265 i km 2+445 — 2+910. W km 1+720
zaprojektowano po lewej stronie drogi nowe rowy. Po stronie prawej nowe rowy zaprojektowano w
km 2+460 — km 2+550 i km 2+700 — 2+880.
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1.9. Przepusty

W miejscach gdzie zaprojektowano réw i wystepuje zjazd z drogi, zaprojektowano przepusty.
Przepusty z rur karbowanych z tworzywa o $rednicy 300mm i dtugo$ci 11m. Spadek przepustow
zgodny ze spadkiem podtuznym rowu.

W km 2+670 wystepuje najnizszy punkt lewego rowu. W celu odprowadzenia gromadzacej sie
w tym miejscu wody, zaprojektowano przepust poprzeczny pod konstrukcjg drogi. Przepust z rury
karbowanej z tworzywa o $rednicy 500mm i dtugosci 10m. Zaprojektowano spadek podtuzny

przepustu 2%.

1.10. Zjazdy
W miejscach gdzie nie wystepuja rowy, zjazdy zaprojektowano na gtebokos¢ 2m. W miejscach
wystepowania rowow, z powodu uktadania przepustow gteboko$¢ zjazdu zwiekszono do 3,5m, tak

by rura znajdowata sie pod konstrukcjg zjazdu.

1.11. Ochrona $rodowiska

» Nawierzchnie zaprojektowano z materiatbw niepowodujgcych degradacji Srodowiska.
Odpady bedq stanowity opakowania po materiatach budowlanych, materiaty uszkodzone w
czasie transportu lub budowy, ktore zebrane w pojemniki na placu budowy nalezy wywiez¢
na wysypisko.

> Roboty wykonywane bedg w godzinach dziennych. Sprzet do wykonywania rob6t powinien
spetniaC dopuszczalne normy hatasu.

» Ochrona wodd. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym.
Odwodnienie powierzchniowe obiektu uzyskuje sie za pomocg zaprojektowanych spadkow
poprzecznych i podiuznych.

» Ochrona obiektow przed hatasem. Nie wystepuje - nie projektuje sie. Ze wzgledu na klase
obiektu nie projektuje sie urzadzen zabezpieczajacych.

» Ochrona powietrza. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym. Ze
wzgledu na klase obiektu nie przewiduje sie przekroczenia warto$ci dopuszczalnych stezen

substancji zanieczyszczajacych emitowanych przez pojazdy.
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1.12. Sposo6b wykonania rob6t przy zblizeniu do drzew i krzewow

W stosunku do wszystkich drzew i krzewdw rosngcych w sasiedztwie projektowanego zakresu
prac nalezy przestrzega¢ zasad ochrony zgodnie z wymogami prawa budowlanego oraz pozostatych
przepiséw nakfadajacych obowigzek ochrony i utrzymania zieleni w nalezytym stanie.

Wszelkie prace muszg by¢ prowadzone w sposéb nieszkodzacy drzewom.

Wszelkie uszkodzenia systemdw korzeniowych, pni lub koron drzew nalezy natychmiast
usuwac, powierzajac te prace wyspecjalizowanej firmie.

Wszystkie drzewa, ktore bedq sie znajdowaly w bliskim sasiedztwie prowadzenia prac
drogowych muszg by¢ zabezpieczone na caty okres prowadzenia tych prac.

Wszelkie prace w bezposrednim sasiedztwie drzew (odlegto$¢ 1, 5m lub mniejsza) nalezy
wykonywac recznie.

Podczas catego cyklu budowy nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

> Niedopuszczalne jest bezposrednie uszkadzanie drzew — bez wzgledu na rodzaj
i przyczyne,

> Niedopuszczalne jest palenie ognisk pod drzewami, w celu np. palenia odpaddw
budowlanych,

> Niedopuszczalne jest poruszanie sie pojazdow zageszczajacych glebe pod drzewami oraz

obrywajacych masy korzeniowe,

1.13. Ochrona uzasadnionych intereséw oséb trzecich

> Projekt nie narusza uzasadnionych interesow 0séb trzecich.

1.14. Uwagi koncowe

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru
rob6t budowlanych. Zastosowane materiaty muszg posiadac atest i by¢ dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie.

Prace nalezy prowadzi¢ z zachowaniem przepisow BHP i PPOZ pod kierownictwem osoby z

odpowiednimi uprawnieniami budowlanymi.
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2. PLAN BIOZ

INFORMACJA
DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA
na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 .
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

Nazwa obiektu budowlanego:

»Przebudowa drogi powiatowej Nr 1384Z
Ktodowo - Trzcinsko-Zdrdj — Warnice,

na odcinku: Ktodowo - Zelechwo.”

Imie i nazwisko oraz adres Projektanta, sporzadzajaceqo informacije:

mgr inz. tukasz Szawarynski,
upr. bud. ZAP/0054/POOD/13, ul. Pomaranczowa 43/15, 70-781 Szczecin

2.1. CzesS¢ opisowa

Stwierdza sie, ze w procesie realizacji obiektow objetych niniejszym projektem zaistniejg
warunki wykonywania robo6t budowlanych, dla ktérych zgodnie z art. 21a ust. 1 z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo Budowlane ( Dz. U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118 ze z mianami), konieczne jest opracowanie

planu BIOZ tak z uwagi na charakter robot jak i na czas ich trwania.

2.2. Zakres robot objetych projektem

W ramach realizacji niniejszego projektu przewiduje sie wykonanie nastepujacych robot:
> Frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej grubo$ci 3cm,
» Rozbidrka istniejacej konstrukcji jezdni na krawedziach i wzmocnienie nowg konstrukcia,

» Poszerzenie jezdni do szeroko$ci 5m,
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» W miejscach istniejacych przetomdédw wykonanie nowej konstrukcji na catej szerokoSci
jezdni.

» Wykonanie poboczy szerokosci 1,0m, z destruktu asfaltowego szer. 0,5m, gr. 0,m i 0,5m
pobocza gruntowego.

» Wykonanie zjazdow na pola rolnicze, oraz drogi prowadzace do terenow le$nych skad

wywozony jest surowiec drzewny.

2.3. Kolejnos¢ realizacji robot

Prace zwigzane z realizacje niniejszego zadania prowadzone bedg na terenie zamknigtym.
Ogdlnie roboty zostang podzielone na etapy, zgodnie z projektem organizacji rob6t na czas budowy.
Szczegotowa kolejno$¢ oraz czas trwania poszczegoinych robot zostanie opisana w tymczasowym

projekcie organizacii.

2.4. Elementy istniejacego zagospodarowania oraz prowadzone roboty mogace

stwarzac¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Roboty prowadzone bedg na terenie zamknigtym, daleko oddalone od ciggu ruchu pojazdéw
mechanicznych. Przy pracach niebezpiecznych nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ich
odpowiednie przygotowania i zabezpieczenie. Tak, wiec miejsca prowadzenia robdt powinny zostaé
wygrodzone, oznakowane i wtasciwie zabezpieczone takze przed dostepem oséb postronnych.

W planie nalezy réwniez uwzglednieniu rodzaje robdét budowlanych, ktérych charakter,
organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegolnie wysokie ryzyko powstania zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczegdlno$ci przysypania gruntem w wykopie lub najazdu
pojazdem w odbywajacym sie ruchu pojazdéw samochodowych, przy prowadzeniu, ktérych
wystepuje dziatanie substancji chemicznych lub czynnikéw termicznych zagrazajacych
bezpieczenstwu i zdrowiu ludzi, prowadzonych przy montazu i demontazu ciezkich elementow
prefabrykowanych (kraweznikow, obrzezy itp.), wywotujacych wibracje, prowadzonych z
zastosowaniem sprzetu o ograniczonej mozliwo$ci manewrowych.

Na mapie do celow projektowych naniesiono istniejace uzbrojenie ternu wedtug stanu w
zasobach mapowych starostwa jak réwniez prawdopodobny przebieg na podstawie wywiaddw
branzowych z wiascicielami terenu i uzytkownikami uzbrojenia. Istnieje jednak mozliwos¢ przebiegu
uzbrojenia innego niz uwidoczniony na mapie oraz istnienia urzadzen podziemnych

nieuwidocznionych na mapie z powodu nie zgtoszenia ich do inwentaryzacji. Przed przystgpieniem
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do rob6t nalezy wykona¢ przekopy kontrolne celem potwierdzenia rzeczywistego przebiegu
uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem
uzytkownikow uzbrojenia. W przypadku stwierdzenia wystepowania uzbrojenia podziemnego

nieuwidocznionego na mapie, powiadomi¢ niezwtocznie Inspektora i Projektanta.

2.5. Wskazanie elementéw zagospodarowania terenu, ktére moga stwarza¢

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Do najwazniejszych elementéw zagospodarowania, ktére moggq podczas budowy stwarza¢
zagrozenie zaliczy¢ nalezy prace wykonywane ,pod ruchem’. Prace te sg zawsze bardzo
niebezpieczne i nalezy zwréci¢ szczegdlna uwage na ich odpowiednie przygotowanie i
zabezpieczenie. Kazda z wymienionych kategorii robét powinna posiada¢ plan i procedure
bezpiecznego jej wykonywania, za$ pracownicy powinni by¢ przeszkoleni na okoliczno$¢ prac

przewidzianych w poszczegoinych kategoriach.

2.6. Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca winien zaznajomi¢ pracownikow z opracowang,
instrukcjq bezpiecznego wykonywania robot w zakresie poszczegélnych stanowisk pracy ze
wskazaniem miejsc szczegolnie niebezpiecznych odno$nie wystapienia wskazanych w pkt 2.3.
zagrozen. Ponadto pracownicy zatrudnieni na placu budowy winni by¢ przeszkoleni w zakresie
BHP.

2.7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegania niebezpieczenstwom
i zagrozeniom.

Celem uniknigcia zagrozenia miejsca prowadzenia robét winny by¢ wygrodzone, o$wietlone,
oznakowane i wiasciwie zabezpieczone takze przed dostepem osdb postronnych.

Nalezy zapewni¢ wiasciwe zabezpieczenie miejsc i stref niebezpiecznych podczas przerw w
pracy (np. gtebokie wykopy, urzadzenia elekiryczne pod napieciem, zabezpieczenie maszyn i
sprzetu przed uruchomieniem przez osoby nieupowaznione, efc.).

ZorganizowaC miejsca gdzie mozna udzielaC pierwszej pomocy osobom przeszkolonym w
wypadkach. Zorganizowanie stuzby odpowiadajacej na bezpieczenstwo i ochronge mienia na

budowie. Wytaczenia z ruchu poszczegolnych odcinkéw jezdni i chodnikéw wykonywac i
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oznakowac w oparciu o projekt zmiany organizacji ruchu na czas budowy po uprzednim zgtoszeniu
zarzadzajacemu ruchem i droga. Przed przystapieniem do rob6t ziemnych wykona¢ przekopy
kontrolne celem potwierdzenia fabrycznego przebiegu uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci
uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem uzytkownikéw uzbrojenia. Przy
uktadaniu kraweznika zastosowa¢ odpowiednie narzedzia oraz przemieszczaC go na terenie
budowy przez przynajmniej dwie osoby.

Do przewozu oraz roztadunku palet z kostkg betonowg na terenie budowy zastosowac
odpowiedni sprzet dostosowany do tego celu. Nie nalezy na terenie budowy sktadowaé palet na
wysokos$¢ powyzej 1 m.

Na budowie w widocznym miejscu umiesci¢ tablice informacyjng oraz ogtoszenie zawierajace
dane BIOZ, zgodnie z art. 42, ust. 2, pkt. 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane.
Pracownicy winni by¢ zaopatrzeni w odpowiedni sprzet ochrony osobistej i zbiorowej, odziez

ochronng i robocza.

Szczegobtowy plan bioz opracowuje kierownik budowy zgodnie z cytowanym na

wstepie rozporzadzeniem.
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1. OPIS TECHNICZNY

1.1. Podstawa opracowania

Postawg opracowania projektu jest:
> ustalenia i uzgodnienia z Inwestorem;
» mapa zasadnicza w skali 1:500;

> obowigzujace normy i przepisy.

1.2. Zakres i cel opracowania
Celem niniejszego opracowania jest wzmocnienie konstrukcji nawierzchni na drodze
powiatowej Nr 1384Z Ktodowo — Trzciisko-Zdréj — Warnice, na odcinku: Ktodowo — Zelechowo,

ktéra wykorzystywana jest do celéw lokalnej gospodarki rolnej - dojazd do pél uprawnych.

1.3. Opis stanu istniejacego
W stanie istniejacym szerokos¢ jezdni na projektowanym odcinku wynosi od 4m do 4,5m. Stan
nawierzchnia jezdni jest niezadowalajaca. Wystepujace liczne spekania, ubytki nawierzchni oraz taty
tworzg bardzo nierowng nawierzchnie. Taki stan wystepuje gtownie na krawedzi jezdni, gdzie nie jest
zachowana odpowiednia no$nos¢ konstrukcji.
W km 2+400, km 2+590 i km 2+672,50 konstrukcja osiadta na catej szerokosci drogi.
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Fot. 1. Liczne faty na prawym brzegu jezdni i zauwazalne osiadanie tej strony jezdni.

Fot.2. Przetom.
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Utamane krawedzie jezdni.

Fot.3. Spekania i ubytki w nawierzchni na catej szerokosci.
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1.4. Projektowana trasa w planie

Podstawowe parametry techniczne drogi:
> klasa techniczna drogi Z — zbiorcza,
predko$¢ projektowa — Vp = 50 km/h,
szeroko$¢ jezdni 5,0 m,

szeroko$¢ poboczy 1,00 m.

YV V V V

pochylenia skarp, przeciw skarp 1:1,5 - 1:1

Na calym rozpatrywanym odcinku wzmocnienia zaprojektowano geometrie trasy pod katem
maksymalnego wykorzystania istniejgcej nawierzchni. Na catej trasie zaprojektowano dwa tuki poziome
w km 0+543,73 i km 1+0 69,21. Reszta trasy do km 2+980,00 przebiega w linii prostej z niewielkimi
zatamaniami osi.

Przechytka nawierzchni jest typu daszkowego o nachyleniu 2%, projektowane pobocze posiada

nachylenie 6%.

1.5. Projektowana droga w przekroju podtuznym
Niwelete drogi zaprojektowano przy zatozeniu maksymalnego dostosowania jej przebiegu do
niwelety istniejacej. oraz korekty odcinkdéw zdeformowanych w profilu podtuznym w odcinkach

wzmacnianych po catej szeroko$ci jezdni.

1.6. Projektowana droga w przekroju poprzecznym
Konstrukcja projektowanej nawierzchni:

> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;

» wyrodwnanie istniejacej nawierzchni warstwa
wyrownawcza AC 16W z wbudowaniem
mechanicznym — zatozono 150kg/m?

> W miejscach powyzej 6cm warstwy wyrdwnawczej, nalezy
wyréwnac¢ podbudowg z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm

> istniejgca nawierzchnia jezdni bitumiczne;

Przed przystapieniem do prac istniejaca nawierzchnie nalezy sfrezowac na grubosci 3cm.
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Konstrukcja na poszerzeniach:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
» podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 15¢cm.

Konstrukcja na odcinkach rozbiérki istniejacej nawierzchni na catej szerokosci:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
> podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 25¢cm.

Parametry przekroju poprzecznego:
» pochylenie poprzeczne jezdni na odcinkach prostych 2%;
» pobocze gruntowe o pochyleniu poprzecznym 6%, szeroko$¢ pobocza 1,00m
(0,50m pobocze utwardzone z frezu asfaltowego, a pozostata czes¢ z gruntu)

» skarpy drogowe o pochyleniu 1:1-1:1,5.

1.7. Stata organizacja ruchu
Na przebudowywanym odcinku trasy pozostawiono statg organizacje ruchu w stanie nie
zmienionym. Przewidziano wymiane istniejgcych znakéw {j. ich tarcz i stupkéw na nowe. W

ilo$ciach zgodnych z zatacznikiem nr. 8.

1.8. Odwodnienie

Odprowadzenie wody opadowej odbywac bedzie sie powierzchniowo zgodnie z zatozonymi
spadkami poprzecznymi i podtuznymi nowo zaprojektowanej nawierzchni jezdni. Wody opadowe
odprowadzone zostang do przydroznych rowéw melioracyjnych.

Na odcinkach km 1+560 - km 1+745, km 2+085 — km 2+265 i km 2+445 — 2+910. W km 1+720
zaprojektowano po lewej stronie drogi nowe rowy. Po stronie prawej nowe rowy zaprojektowano w
km 2+460 — km 2+550 i km 2+700 — 2+880.
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1.9. Przepusty

W miejscach gdzie zaprojektowano réw i wystepuje zjazd z drogi, zaprojektowano przepusty.
Przepusty z rur karbowanych z tworzywa o $rednicy 300mm i dtugo$ci 11m. Spadek przepustow
zgodny ze spadkiem podtuznym rowu.

W km 2+670 wystepuje najnizszy punkt lewego rowu. W celu odprowadzenia gromadzacej sie
w tym miejscu wody, zaprojektowano przepust poprzeczny pod konstrukcjg drogi. Przepust z rury
karbowanej z tworzywa o $rednicy 500mm i dtugosci 10m. Zaprojektowano spadek podtuzny

przepustu 2%.

1.10. Zjazdy
W miejscach gdzie nie wystepuja rowy, zjazdy zaprojektowano na gtebokos¢ 2m. W miejscach
wystepowania rowow, z powodu uktadania przepustow gteboko$¢ zjazdu zwiekszono do 3,5m, tak

by rura znajdowata sie pod konstrukcjg zjazdu.

1.11. Ochrona $rodowiska

» Nawierzchnie zaprojektowano z materiatbw niepowodujgcych degradacji Srodowiska.
Odpady bedq stanowity opakowania po materiatach budowlanych, materiaty uszkodzone w
czasie transportu lub budowy, ktore zebrane w pojemniki na placu budowy nalezy wywiez¢
na wysypisko.

> Roboty wykonywane bedg w godzinach dziennych. Sprzet do wykonywania rob6t powinien
spetniaC dopuszczalne normy hatasu.

» Ochrona wodd. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym.
Odwodnienie powierzchniowe obiektu uzyskuje sie za pomocg zaprojektowanych spadkow
poprzecznych i podiuznych.

» Ochrona obiektow przed hatasem. Nie wystepuje - nie projektuje sie. Ze wzgledu na klase
obiektu nie projektuje sie urzadzen zabezpieczajacych.

» Ochrona powietrza. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym. Ze
wzgledu na klase obiektu nie przewiduje sie przekroczenia warto$ci dopuszczalnych stezen

substancji zanieczyszczajacych emitowanych przez pojazdy.
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1.12. Sposo6b wykonania rob6t przy zblizeniu do drzew i krzewow

W stosunku do wszystkich drzew i krzewdw rosngcych w sasiedztwie projektowanego zakresu
prac nalezy przestrzega¢ zasad ochrony zgodnie z wymogami prawa budowlanego oraz pozostatych
przepiséw nakfadajacych obowigzek ochrony i utrzymania zieleni w nalezytym stanie.

Wszelkie prace muszg by¢ prowadzone w sposéb nieszkodzacy drzewom.

Wszelkie uszkodzenia systemdw korzeniowych, pni lub koron drzew nalezy natychmiast
usuwac, powierzajac te prace wyspecjalizowanej firmie.

Wszystkie drzewa, ktore bedq sie znajdowaly w bliskim sasiedztwie prowadzenia prac
drogowych muszg by¢ zabezpieczone na caty okres prowadzenia tych prac.

Wszelkie prace w bezposrednim sasiedztwie drzew (odlegto$¢ 1, 5m lub mniejsza) nalezy
wykonywac recznie.

Podczas catego cyklu budowy nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

> Niedopuszczalne jest bezposrednie uszkadzanie drzew — bez wzgledu na rodzaj
i przyczyne,

> Niedopuszczalne jest palenie ognisk pod drzewami, w celu np. palenia odpaddw
budowlanych,

> Niedopuszczalne jest poruszanie sie pojazdow zageszczajacych glebe pod drzewami oraz

obrywajacych masy korzeniowe,

1.13. Ochrona uzasadnionych intereséw oséb trzecich

> Projekt nie narusza uzasadnionych interesow 0séb trzecich.

1.14. Uwagi koncowe

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru
rob6t budowlanych. Zastosowane materiaty muszg posiadac atest i by¢ dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie.

Prace nalezy prowadzi¢ z zachowaniem przepisow BHP i PPOZ pod kierownictwem osoby z

odpowiednimi uprawnieniami budowlanymi.
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2. PLAN BIOZ

INFORMACJA
DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA
na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 .
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

Nazwa obiektu budowlanego:

»Przebudowa drogi powiatowej Nr 1384Z
Ktodowo - Trzcinsko-Zdrdj — Warnice,

na odcinku: Ktodowo - Zelechwo.”

Imie i nazwisko oraz adres Projektanta, sporzadzajaceqo informacije:

mgr inz. tukasz Szawarynski,
upr. bud. ZAP/0054/POOD/13, ul. Pomaranczowa 43/15, 70-781 Szczecin

2.1. CzesS¢ opisowa

Stwierdza sie, ze w procesie realizacji obiektow objetych niniejszym projektem zaistniejg
warunki wykonywania robo6t budowlanych, dla ktérych zgodnie z art. 21a ust. 1 z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo Budowlane ( Dz. U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118 ze z mianami), konieczne jest opracowanie

planu BIOZ tak z uwagi na charakter robot jak i na czas ich trwania.

2.2. Zakres robot objetych projektem

W ramach realizacji niniejszego projektu przewiduje sie wykonanie nastepujacych robot:
> Frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej grubo$ci 3cm,
» Rozbidrka istniejacej konstrukcji jezdni na krawedziach i wzmocnienie nowg konstrukcia,

» Poszerzenie jezdni do szeroko$ci 5m,
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» W miejscach istniejacych przetomdédw wykonanie nowej konstrukcji na catej szerokoSci
jezdni.

» Wykonanie poboczy szerokosci 1,0m, z destruktu asfaltowego szer. 0,5m, gr. 0,m i 0,5m
pobocza gruntowego.

» Wykonanie zjazdow na pola rolnicze, oraz drogi prowadzace do terenow le$nych skad

wywozony jest surowiec drzewny.

2.3. Kolejnos¢ realizacji robot

Prace zwigzane z realizacje niniejszego zadania prowadzone bedg na terenie zamknigtym.
Ogdlnie roboty zostang podzielone na etapy, zgodnie z projektem organizacji rob6t na czas budowy.
Szczegotowa kolejno$¢ oraz czas trwania poszczegoinych robot zostanie opisana w tymczasowym

projekcie organizacii.

2.4. Elementy istniejacego zagospodarowania oraz prowadzone roboty mogace

stwarzac¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Roboty prowadzone bedg na terenie zamknigtym, daleko oddalone od ciggu ruchu pojazdéw
mechanicznych. Przy pracach niebezpiecznych nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ich
odpowiednie przygotowania i zabezpieczenie. Tak, wiec miejsca prowadzenia robdt powinny zostaé
wygrodzone, oznakowane i wtasciwie zabezpieczone takze przed dostepem oséb postronnych.

W planie nalezy réwniez uwzglednieniu rodzaje robdét budowlanych, ktérych charakter,
organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegolnie wysokie ryzyko powstania zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczegdlno$ci przysypania gruntem w wykopie lub najazdu
pojazdem w odbywajacym sie ruchu pojazdéw samochodowych, przy prowadzeniu, ktérych
wystepuje dziatanie substancji chemicznych lub czynnikéw termicznych zagrazajacych
bezpieczenstwu i zdrowiu ludzi, prowadzonych przy montazu i demontazu ciezkich elementow
prefabrykowanych (kraweznikow, obrzezy itp.), wywotujacych wibracje, prowadzonych z
zastosowaniem sprzetu o ograniczonej mozliwo$ci manewrowych.

Na mapie do celow projektowych naniesiono istniejace uzbrojenie ternu wedtug stanu w
zasobach mapowych starostwa jak réwniez prawdopodobny przebieg na podstawie wywiaddw
branzowych z wiascicielami terenu i uzytkownikami uzbrojenia. Istnieje jednak mozliwos¢ przebiegu
uzbrojenia innego niz uwidoczniony na mapie oraz istnienia urzadzen podziemnych

nieuwidocznionych na mapie z powodu nie zgtoszenia ich do inwentaryzacji. Przed przystgpieniem
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do rob6t nalezy wykona¢ przekopy kontrolne celem potwierdzenia rzeczywistego przebiegu
uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem
uzytkownikow uzbrojenia. W przypadku stwierdzenia wystepowania uzbrojenia podziemnego

nieuwidocznionego na mapie, powiadomi¢ niezwtocznie Inspektora i Projektanta.

2.5. Wskazanie elementéw zagospodarowania terenu, ktére moga stwarza¢

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Do najwazniejszych elementéw zagospodarowania, ktére moggq podczas budowy stwarza¢
zagrozenie zaliczy¢ nalezy prace wykonywane ,pod ruchem’. Prace te sg zawsze bardzo
niebezpieczne i nalezy zwréci¢ szczegdlna uwage na ich odpowiednie przygotowanie i
zabezpieczenie. Kazda z wymienionych kategorii robét powinna posiada¢ plan i procedure
bezpiecznego jej wykonywania, za$ pracownicy powinni by¢ przeszkoleni na okoliczno$¢ prac

przewidzianych w poszczegoinych kategoriach.

2.6. Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca winien zaznajomi¢ pracownikow z opracowang,
instrukcjq bezpiecznego wykonywania robot w zakresie poszczegélnych stanowisk pracy ze
wskazaniem miejsc szczegolnie niebezpiecznych odno$nie wystapienia wskazanych w pkt 2.3.
zagrozen. Ponadto pracownicy zatrudnieni na placu budowy winni by¢ przeszkoleni w zakresie
BHP.

2.7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegania niebezpieczenstwom
i zagrozeniom.

Celem uniknigcia zagrozenia miejsca prowadzenia robét winny by¢ wygrodzone, o$wietlone,
oznakowane i wiasciwie zabezpieczone takze przed dostepem osdb postronnych.

Nalezy zapewni¢ wiasciwe zabezpieczenie miejsc i stref niebezpiecznych podczas przerw w
pracy (np. gtebokie wykopy, urzadzenia elekiryczne pod napieciem, zabezpieczenie maszyn i
sprzetu przed uruchomieniem przez osoby nieupowaznione, efc.).

ZorganizowaC miejsca gdzie mozna udzielaC pierwszej pomocy osobom przeszkolonym w
wypadkach. Zorganizowanie stuzby odpowiadajacej na bezpieczenstwo i ochronge mienia na

budowie. Wytaczenia z ruchu poszczegolnych odcinkéw jezdni i chodnikéw wykonywac i
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oznakowac w oparciu o projekt zmiany organizacji ruchu na czas budowy po uprzednim zgtoszeniu
zarzadzajacemu ruchem i droga. Przed przystapieniem do rob6t ziemnych wykona¢ przekopy
kontrolne celem potwierdzenia fabrycznego przebiegu uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci
uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem uzytkownikéw uzbrojenia. Przy
uktadaniu kraweznika zastosowa¢ odpowiednie narzedzia oraz przemieszczaC go na terenie
budowy przez przynajmniej dwie osoby.

Do przewozu oraz roztadunku palet z kostkg betonowg na terenie budowy zastosowac
odpowiedni sprzet dostosowany do tego celu. Nie nalezy na terenie budowy sktadowaé palet na
wysokos$¢ powyzej 1 m.

Na budowie w widocznym miejscu umiesci¢ tablice informacyjng oraz ogtoszenie zawierajace
dane BIOZ, zgodnie z art. 42, ust. 2, pkt. 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane.
Pracownicy winni by¢ zaopatrzeni w odpowiedni sprzet ochrony osobistej i zbiorowej, odziez

ochronng i robocza.

Szczegobtowy plan bioz opracowuje kierownik budowy zgodnie z cytowanym na

wstepie rozporzadzeniem.
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1. OPIS TECHNICZNY

1.1. Podstawa opracowania

Postawg opracowania projektu jest:
> ustalenia i uzgodnienia z Inwestorem;
» mapa zasadnicza w skali 1:500;

> obowigzujace normy i przepisy.

1.2. Zakres i cel opracowania
Celem niniejszego opracowania jest wzmocnienie konstrukcji nawierzchni na drodze
powiatowej Nr 1384Z Ktodowo — Trzciisko-Zdréj — Warnice, na odcinku: Ktodowo — Zelechowo,

ktéra wykorzystywana jest do celéw lokalnej gospodarki rolnej - dojazd do pél uprawnych.

1.3. Opis stanu istniejacego
W stanie istniejacym szerokos¢ jezdni na projektowanym odcinku wynosi od 4m do 4,5m. Stan
nawierzchnia jezdni jest niezadowalajaca. Wystepujace liczne spekania, ubytki nawierzchni oraz taty
tworzg bardzo nierowng nawierzchnie. Taki stan wystepuje gtownie na krawedzi jezdni, gdzie nie jest
zachowana odpowiednia no$nos¢ konstrukcji.
W km 2+400, km 2+590 i km 2+672,50 konstrukcja osiadta na catej szerokosci drogi.
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Fot. 1. Liczne faty na prawym brzegu jezdni i zauwazalne osiadanie tej strony jezdni.

Fot.2. Przetom.
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Utamane krawedzie jezdni.

Fot.3. Spekania i ubytki w nawierzchni na catej szerokosci.
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1.4. Projektowana trasa w planie

Podstawowe parametry techniczne drogi:
> klasa techniczna drogi Z — zbiorcza,
predko$¢ projektowa — Vp = 50 km/h,
szeroko$¢ jezdni 5,0 m,

szeroko$¢ poboczy 1,00 m.

YV V V V

pochylenia skarp, przeciw skarp 1:1,5 - 1:1

Na calym rozpatrywanym odcinku wzmocnienia zaprojektowano geometrie trasy pod katem
maksymalnego wykorzystania istniejgcej nawierzchni. Na catej trasie zaprojektowano dwa tuki poziome
w km 0+543,73 i km 1+0 69,21. Reszta trasy do km 2+980,00 przebiega w linii prostej z niewielkimi
zatamaniami osi.

Przechytka nawierzchni jest typu daszkowego o nachyleniu 2%, projektowane pobocze posiada

nachylenie 6%.

1.5. Projektowana droga w przekroju podtuznym
Niwelete drogi zaprojektowano przy zatozeniu maksymalnego dostosowania jej przebiegu do
niwelety istniejacej. oraz korekty odcinkdéw zdeformowanych w profilu podtuznym w odcinkach

wzmacnianych po catej szeroko$ci jezdni.

1.6. Projektowana droga w przekroju poprzecznym
Konstrukcja projektowanej nawierzchni:

> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;

» wyrodwnanie istniejacej nawierzchni warstwa
wyrownawcza AC 16W z wbudowaniem
mechanicznym — zatozono 150kg/m?

> W miejscach powyzej 6cm warstwy wyrdwnawczej, nalezy
wyréwnac¢ podbudowg z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm

> istniejgca nawierzchnia jezdni bitumiczne;

Przed przystapieniem do prac istniejaca nawierzchnie nalezy sfrezowac na grubosci 3cm.
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Konstrukcja na poszerzeniach:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
» podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 15¢cm.

Konstrukcja na odcinkach rozbiérki istniejacej nawierzchni na catej szerokosci:
> warstwa Scieralna z betonu asfaltowego AC 11S -4cm;
> warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 16W - 6cm;
> podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie o uz. 0/31,5mm -20cm;

> warstwa stabilizacji gruntu cementem Rm=2.5MPa - 25¢cm.

Parametry przekroju poprzecznego:
» pochylenie poprzeczne jezdni na odcinkach prostych 2%;
» pobocze gruntowe o pochyleniu poprzecznym 6%, szeroko$¢ pobocza 1,00m
(0,50m pobocze utwardzone z frezu asfaltowego, a pozostata czes¢ z gruntu)

» skarpy drogowe o pochyleniu 1:1-1:1,5.

1.7. Stata organizacja ruchu
Na przebudowywanym odcinku trasy pozostawiono statg organizacje ruchu w stanie nie
zmienionym. Przewidziano wymiane istniejgcych znakéw {j. ich tarcz i stupkéw na nowe. W

ilo$ciach zgodnych z zatacznikiem nr. 8.

1.8. Odwodnienie

Odprowadzenie wody opadowej odbywac bedzie sie powierzchniowo zgodnie z zatozonymi
spadkami poprzecznymi i podtuznymi nowo zaprojektowanej nawierzchni jezdni. Wody opadowe
odprowadzone zostang do przydroznych rowéw melioracyjnych.

Na odcinkach km 1+560 - km 1+745, km 2+085 — km 2+265 i km 2+445 — 2+910. W km 1+720
zaprojektowano po lewej stronie drogi nowe rowy. Po stronie prawej nowe rowy zaprojektowano w
km 2+460 — km 2+550 i km 2+700 — 2+880.
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1.9. Przepusty

W miejscach gdzie zaprojektowano réw i wystepuje zjazd z drogi, zaprojektowano przepusty.
Przepusty z rur karbowanych z tworzywa o $rednicy 300mm i dtugo$ci 11m. Spadek przepustow
zgodny ze spadkiem podtuznym rowu.

W km 2+670 wystepuje najnizszy punkt lewego rowu. W celu odprowadzenia gromadzacej sie
w tym miejscu wody, zaprojektowano przepust poprzeczny pod konstrukcjg drogi. Przepust z rury
karbowanej z tworzywa o $rednicy 500mm i dtugosci 10m. Zaprojektowano spadek podtuzny

przepustu 2%.

1.10. Zjazdy
W miejscach gdzie nie wystepuja rowy, zjazdy zaprojektowano na gtebokos¢ 2m. W miejscach
wystepowania rowow, z powodu uktadania przepustow gteboko$¢ zjazdu zwiekszono do 3,5m, tak

by rura znajdowata sie pod konstrukcjg zjazdu.

1.11. Ochrona $rodowiska

» Nawierzchnie zaprojektowano z materiatbw niepowodujgcych degradacji Srodowiska.
Odpady bedq stanowity opakowania po materiatach budowlanych, materiaty uszkodzone w
czasie transportu lub budowy, ktore zebrane w pojemniki na placu budowy nalezy wywiez¢
na wysypisko.

> Roboty wykonywane bedg w godzinach dziennych. Sprzet do wykonywania rob6t powinien
spetniaC dopuszczalne normy hatasu.

» Ochrona wodd. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym.
Odwodnienie powierzchniowe obiektu uzyskuje sie za pomocg zaprojektowanych spadkow
poprzecznych i podiuznych.

» Ochrona obiektow przed hatasem. Nie wystepuje - nie projektuje sie. Ze wzgledu na klase
obiektu nie projektuje sie urzadzen zabezpieczajacych.

» Ochrona powietrza. Projektowany zakres robot nie wnosi zmian w stanie istniejacym. Ze
wzgledu na klase obiektu nie przewiduje sie przekroczenia warto$ci dopuszczalnych stezen

substancji zanieczyszczajacych emitowanych przez pojazdy.
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1.12. Sposo6b wykonania rob6t przy zblizeniu do drzew i krzewow

W stosunku do wszystkich drzew i krzewdw rosngcych w sasiedztwie projektowanego zakresu
prac nalezy przestrzega¢ zasad ochrony zgodnie z wymogami prawa budowlanego oraz pozostatych
przepiséw nakfadajacych obowigzek ochrony i utrzymania zieleni w nalezytym stanie.

Wszelkie prace muszg by¢ prowadzone w sposéb nieszkodzacy drzewom.

Wszelkie uszkodzenia systemdw korzeniowych, pni lub koron drzew nalezy natychmiast
usuwac, powierzajac te prace wyspecjalizowanej firmie.

Wszystkie drzewa, ktore bedq sie znajdowaly w bliskim sasiedztwie prowadzenia prac
drogowych muszg by¢ zabezpieczone na caty okres prowadzenia tych prac.

Wszelkie prace w bezposrednim sasiedztwie drzew (odlegto$¢ 1, 5m lub mniejsza) nalezy
wykonywac recznie.

Podczas catego cyklu budowy nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

> Niedopuszczalne jest bezposrednie uszkadzanie drzew — bez wzgledu na rodzaj
i przyczyne,

> Niedopuszczalne jest palenie ognisk pod drzewami, w celu np. palenia odpaddw
budowlanych,

> Niedopuszczalne jest poruszanie sie pojazdow zageszczajacych glebe pod drzewami oraz

obrywajacych masy korzeniowe,

1.13. Ochrona uzasadnionych intereséw oséb trzecich

> Projekt nie narusza uzasadnionych interesow 0séb trzecich.

1.14. Uwagi koncowe

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru
rob6t budowlanych. Zastosowane materiaty muszg posiadac atest i by¢ dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie.

Prace nalezy prowadzi¢ z zachowaniem przepisow BHP i PPOZ pod kierownictwem osoby z

odpowiednimi uprawnieniami budowlanymi.
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2. PLAN BIOZ

INFORMACJA
DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA
na podstawie Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 .
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

Nazwa obiektu budowlanego:

»Przebudowa drogi powiatowej Nr 1384Z
Ktodowo - Trzcinsko-Zdrdj — Warnice,

na odcinku: Ktodowo - Zelechwo.”

Imie i nazwisko oraz adres Projektanta, sporzadzajaceqo informacije:

mgr inz. tukasz Szawarynski,
upr. bud. ZAP/0054/POOD/13, ul. Pomaranczowa 43/15, 70-781 Szczecin

2.1. CzesS¢ opisowa

Stwierdza sie, ze w procesie realizacji obiektow objetych niniejszym projektem zaistniejg
warunki wykonywania robo6t budowlanych, dla ktérych zgodnie z art. 21a ust. 1 z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo Budowlane ( Dz. U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118 ze z mianami), konieczne jest opracowanie

planu BIOZ tak z uwagi na charakter robot jak i na czas ich trwania.

2.2. Zakres robot objetych projektem

W ramach realizacji niniejszego projektu przewiduje sie wykonanie nastepujacych robot:
> Frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej grubo$ci 3cm,
» Rozbidrka istniejacej konstrukcji jezdni na krawedziach i wzmocnienie nowg konstrukcia,

» Poszerzenie jezdni do szeroko$ci 5m,
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» W miejscach istniejacych przetomdédw wykonanie nowej konstrukcji na catej szerokoSci
jezdni.

» Wykonanie poboczy szerokosci 1,0m, z destruktu asfaltowego szer. 0,5m, gr. 0,m i 0,5m
pobocza gruntowego.

» Wykonanie zjazdow na pola rolnicze, oraz drogi prowadzace do terenow le$nych skad

wywozony jest surowiec drzewny.

2.3. Kolejnos¢ realizacji robot

Prace zwigzane z realizacje niniejszego zadania prowadzone bedg na terenie zamknigtym.
Ogdlnie roboty zostang podzielone na etapy, zgodnie z projektem organizacji rob6t na czas budowy.
Szczegotowa kolejno$¢ oraz czas trwania poszczegoinych robot zostanie opisana w tymczasowym

projekcie organizacii.

2.4. Elementy istniejacego zagospodarowania oraz prowadzone roboty mogace

stwarzac¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Roboty prowadzone bedg na terenie zamknigtym, daleko oddalone od ciggu ruchu pojazdéw
mechanicznych. Przy pracach niebezpiecznych nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ich
odpowiednie przygotowania i zabezpieczenie. Tak, wiec miejsca prowadzenia robdt powinny zostaé
wygrodzone, oznakowane i wtasciwie zabezpieczone takze przed dostepem oséb postronnych.

W planie nalezy réwniez uwzglednieniu rodzaje robdét budowlanych, ktérych charakter,
organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegolnie wysokie ryzyko powstania zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczegdlno$ci przysypania gruntem w wykopie lub najazdu
pojazdem w odbywajacym sie ruchu pojazdéw samochodowych, przy prowadzeniu, ktérych
wystepuje dziatanie substancji chemicznych lub czynnikéw termicznych zagrazajacych
bezpieczenstwu i zdrowiu ludzi, prowadzonych przy montazu i demontazu ciezkich elementow
prefabrykowanych (kraweznikow, obrzezy itp.), wywotujacych wibracje, prowadzonych z
zastosowaniem sprzetu o ograniczonej mozliwo$ci manewrowych.

Na mapie do celow projektowych naniesiono istniejace uzbrojenie ternu wedtug stanu w
zasobach mapowych starostwa jak réwniez prawdopodobny przebieg na podstawie wywiaddw
branzowych z wiascicielami terenu i uzytkownikami uzbrojenia. Istnieje jednak mozliwos¢ przebiegu
uzbrojenia innego niz uwidoczniony na mapie oraz istnienia urzadzen podziemnych

nieuwidocznionych na mapie z powodu nie zgtoszenia ich do inwentaryzacji. Przed przystgpieniem
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do rob6t nalezy wykona¢ przekopy kontrolne celem potwierdzenia rzeczywistego przebiegu
uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem
uzytkownikow uzbrojenia. W przypadku stwierdzenia wystepowania uzbrojenia podziemnego

nieuwidocznionego na mapie, powiadomi¢ niezwtocznie Inspektora i Projektanta.

2.5. Wskazanie elementéw zagospodarowania terenu, ktére moga stwarza¢

zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Do najwazniejszych elementéw zagospodarowania, ktére moggq podczas budowy stwarza¢
zagrozenie zaliczy¢ nalezy prace wykonywane ,pod ruchem’. Prace te sg zawsze bardzo
niebezpieczne i nalezy zwréci¢ szczegdlna uwage na ich odpowiednie przygotowanie i
zabezpieczenie. Kazda z wymienionych kategorii robét powinna posiada¢ plan i procedure
bezpiecznego jej wykonywania, za$ pracownicy powinni by¢ przeszkoleni na okoliczno$¢ prac

przewidzianych w poszczegoinych kategoriach.

2.6. Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca winien zaznajomi¢ pracownikow z opracowang,
instrukcjq bezpiecznego wykonywania robot w zakresie poszczegélnych stanowisk pracy ze
wskazaniem miejsc szczegolnie niebezpiecznych odno$nie wystapienia wskazanych w pkt 2.3.
zagrozen. Ponadto pracownicy zatrudnieni na placu budowy winni by¢ przeszkoleni w zakresie
BHP.

2.7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegania niebezpieczenstwom
i zagrozeniom.

Celem uniknigcia zagrozenia miejsca prowadzenia robét winny by¢ wygrodzone, o$wietlone,
oznakowane i wiasciwie zabezpieczone takze przed dostepem osdb postronnych.

Nalezy zapewni¢ wiasciwe zabezpieczenie miejsc i stref niebezpiecznych podczas przerw w
pracy (np. gtebokie wykopy, urzadzenia elekiryczne pod napieciem, zabezpieczenie maszyn i
sprzetu przed uruchomieniem przez osoby nieupowaznione, efc.).

ZorganizowaC miejsca gdzie mozna udzielaC pierwszej pomocy osobom przeszkolonym w
wypadkach. Zorganizowanie stuzby odpowiadajacej na bezpieczenstwo i ochronge mienia na

budowie. Wytaczenia z ruchu poszczegolnych odcinkéw jezdni i chodnikéw wykonywac i
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oznakowac w oparciu o projekt zmiany organizacji ruchu na czas budowy po uprzednim zgtoszeniu
zarzadzajacemu ruchem i droga. Przed przystapieniem do rob6t ziemnych wykona¢ przekopy
kontrolne celem potwierdzenia fabrycznego przebiegu uzbrojenia. Roboty w obrebie sieci
uzbrojenia podziemnego prowadzi¢ recznie pod nadzorem uzytkownikéw uzbrojenia. Przy
uktadaniu kraweznika zastosowa¢ odpowiednie narzedzia oraz przemieszczaC go na terenie
budowy przez przynajmniej dwie osoby.

Do przewozu oraz roztadunku palet z kostkg betonowg na terenie budowy zastosowac
odpowiedni sprzet dostosowany do tego celu. Nie nalezy na terenie budowy sktadowaé palet na
wysokos$¢ powyzej 1 m.

Na budowie w widocznym miejscu umiesci¢ tablice informacyjng oraz ogtoszenie zawierajace
dane BIOZ, zgodnie z art. 42, ust. 2, pkt. 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane.
Pracownicy winni by¢ zaopatrzeni w odpowiedni sprzet ochrony osobistej i zbiorowej, odziez

ochronng i robocza.

Szczegobtowy plan bioz opracowuje kierownik budowy zgodnie z cytowanym na

wstepie rozporzadzeniem.
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