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1 Czes¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu

Przebudowa budynku przy ul. Dworcowej 1 w Chojnie w zakresie pomieszczen parteru, 111 pig-
tra oraz budowy windy dla os6b niepelnosprawnych.

1.2 Przedmiot i zakres robot.
Zakres robot znajdujgcych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynno$ci majace na celu

wykonanie instalacji teletechnicznych.

Zakres prac obejmuje m. in.:

¢ Budowa tras niskonapieciowych,

e Przejscie przez Sciany i stropy,

o Instalacja strukturalna,

e Instalacja CCTV,

o Instalacja SSWiN

e Instalacja RTV

e Instalacja Domofonowa

e Instalacja AUDIO-VIDEO

e Konserwacja systemow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji
teletechnicznych obejmuje:

e Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobdw, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i sktadowania,

e Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

e Wymagania dotyczace srodkow transportu,

e Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych,

e Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych
Wykonawca, przed przystagpieniem do przetargu, winien:

e Przeprowadzi¢ wizje¢ lokalna,
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e Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okre§lone w umowie i zba-
da¢ ich dostepnosé¢;

e Zapozna¢ si¢ z og6lnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlnosci z potozeniem i
wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powolywac si¢ na niedostateczng zna-
jomos$¢ miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu zgdania dodatkowych
optat.

Na caty czas trwania robo6t, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robdt. Kie-
rownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonaw-
cy wpisow w dzienniku budowy.

Kierownik Robo6t bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najpozniej w dniu przystgpienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne Kierowni-
ka Robot wraz z kopiag uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow osob trzecich
Wykonawca musi zadbaé, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia intere-

soOw o0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych
przepisoOw oraz powinien zapewni¢ ochrong wiasnosci publicznej i prywatnej.

1.3.30chrona srodowiska
Wykonawca musi podejmowac wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do przepi-

sOw 1 normatywow z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Podczas wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szkodli-
wych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nad-
miernego hatasu i innych szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykona-

nie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budowlany-
mi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowaé do postanowien Instrukcji Bezpie-
czenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika Budowy zwigzanych z bezpieczenstwem na

terenie budowy.

ST-IT.
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Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisOw wytycznych technicznych odpowiadajacych za-
kresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowiazujacych w okresie trwania umowy, w tym w
szczegoOlnosci Polskich Norm. W szczegolnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢
prace personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacja zaplecza dla wtasnych potrzeb
oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidtowe i petne zabezpie-
czenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6Warunki dotyczgce organizacji ruchu
Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzetu i narze-

dzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikaja-
ce z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi
srodkami transportu powinny gwarantowac przewo6z bez uszkodzen i z zachowaniem warun-

kéw bezpieczenstwa pracy.
Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem za-
mowienia

CPV 45314000-1 - Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych,

Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazly sie¢ w tej specyfikacji sg zgodne albo rownowaz-
ne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwiet-
nia 2002r., albo z okres$leniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10
specyfikacji. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepi-
sow, norm 1 instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych

nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Wiasciwosci wyrobéw budowlanych
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:

dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslo-

nego systemu oceny zgodnosci,

ST-IT.
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e posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producenta i potwierdza-
jacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych wymagan rozpo-
rzadzenia (rozporzadzen).

e o0znakowat wyroby znakiem CE,

o posiada certyfikat CNBOP ( dla instalacji SAP i DSO)

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore nie spetniaja wymo-
gow technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materialy, ktére byly przechowywane
niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity si¢ ich wlasno$ci) b¢da uznawane za materia-

ly nie odpowiadajace wymaganiom.

3 Wymagania szczegoétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét budowla-
nych
Sprzet 1 narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta specyfikacja
muszg by¢ sprawne, regularnie konserwowane 1 poddawane okresowym przegladom zgodnie z
zaleceniami producenta. Musza spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno
stosowac¢ sprzgtu, ktory nie spetnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywac go nie-
zgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkoéw

transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkow transportu
Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzgtu i narzedzi

muszg by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z
obowigzujgcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialty przewozone takimi $rod-
kami transportu powinny gwarantowaé przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow

bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robét

Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych
Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementow trwatych pozwalajgcych na zachowanie odpo-

wiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych promieni
giecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.
Rozmiary (pojemnos$¢) kanatéw kablowych nalezy dobieraé w zalezno$ci od maksymalne;j

liczby kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjac¢ zapas 20% na po-
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trzeby ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetos¢ §wiatta kanatoéw kablowych przez kable na-
lezy oblicza¢ w miejscach zakretéw kanatow kablowych. Przy catkowitym wypeknieniu §wia-
tla kanatu kablami na zakrecie kanat bedzie wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.
Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod
uwage zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace réwnolegtego prowadzenia réznych in-
stalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odleglosci pomigdzy
okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu
materiatu, z ktérego zbudowane sa kanaly kablowe.

Punkt dystrybucyjny instalacji teletechnicznej
Elementy punktow dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w stojakach badz szafach dys-

trybucyjnych stanowiacych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen aktyw-
nych, kabli elastycznych oraz innego sprz¢tu instalowanego w stelazu 19”.

Szafe dystrybucyjna nalezy ustawi¢ na stale w pomieszczeniu w ten sposob, aby zapewnic
petny dostep do przodu i tylu (min. 120 cm od krawedzi szafy) przy pelnym otwarciu drzwi.
Minimalna odleglo$¢ pomiedzy §ciang boczng szafy a §ciang pomieszczenia powinna wynosi¢
15cm.

Zaleca si¢ prowadzenie oddzielnych wiagzek kablowych do poszczego6lnych paneli krosowych.
Nalezy stosowa¢ zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umieszczenie panela w dowol-
nym miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymal-
nej sily $ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych
produktow.

Budowa gniazd uzytkownikow instalacji teletechnicznej
Doprowadzenie kabli do gniazd wigze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w obregbie gniazda

badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalaja na zorganizowanie zapa-
su. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy dostep uzytkownikéw do gniazd.

Trasowanie instalacji teletechnicznej
Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi insta-

lacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konser-
wacji oraz remontow W przypadku dlugich traktow, gdzie kable sieci teleinformatyczne;j i za-
silajacej biegng rownolegle do siebie na odleglosci wigkszej niz 35m, nalezy zachowac odle-
glos¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowac¢ metalowe przegrody. Minimalna
odlegtos¢ migdzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i proz-

niowo-tukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢

ST-IT.
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130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace energia elektryczng i informa-
tyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rdzne wiazki powinny by¢
oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdtowe informacje w normie PN-EN 50174-

1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji teletechnicznej
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania

strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w spo-
sob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie
pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Instalacja strukturalna
W budynku projektuje si¢ budowe instalacji okablowania strukturalnego (instalacja telein-

formatyczna) ze wspdlnym punktem dystrybucyjnym ( GPD ) w budynku. W ramach wyko-
nywanego projektu , przewidziano okablowanie miedziane kat.6 nieekranowane. Punkty Elek-
tryczno — Logiczne ( PEL ), Okablowanie strukturalne zaimplementowane w obiekcie opiera
si¢ na nieekranowanym modularnym module przytaczeniowym kat.6 umozliwiajacym obstuge
aplikacji 10/100/1000 BASE-T;

Zarbéwno liczba stanowisk roboczych oraz ich lokalizacja jest pochodng wymagan uzytkowni-
ka koncowego oraz obowigzujacych norm. Dane te muszg by¢ przekazane firmie wykonaw-
czej przed rozpoczeciem prac.

Zaklada sig, iz srodowisko pracy budowanej sieci bedzie srodowiskiem tagodnym t;.
okre$lonym jako M1I1C1E1 wg. skali MICE zgodnie z PN-EN 50173-1:2007.

Projektuje sie rozwiazanie, ktore ma pochodzi¢ od jednego producenta i by¢ objete jednolita

i spOjng gwarancja systemowa producenta, obejmujaca wszystkie elementy pasywne toru
transmisyjnego, jak rowniez ptyty czotowe gniazd abonenckich, wieszaki kablowe i szafy.
dystrybucyjne.

System sktada si¢ w pelni z nieekranowanych elementéw, to wymaganie dotyczy zard6wno
gniazd w zestawach nasciennych, jak i w panelach krosowych. Zgodnie z wymaganiami norm
kazdy 4-parowy kabel ma by¢ w catosci (wszystkie pary) trwale zakoniczony na 8-pozycyjnym
ztaczu modularnym - tj. na nieekranowanym module gniazda RJ45 skonstruowanym w opar-
ciu o technologi¢ IDC. Niedopuszczalne sa zadne zmiany w zakonczeniu par transmisyjnych
kabla. Konstrukcja paneli krosowniczych ma zapewnia¢ optymalne wyprowadzenie kabla bez
zagie¢ 1 zataman, przy pomocy poziomych/pionowych paneli porzadkowych. Zadaniem insta-
lacji teleinformatycznej (logicznej) jest zapewnienie transmisji danych poprzez nieekranowa-

ST-IT.
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ne okablowanie Klasy D / Kategorii 5e (wymoég Uzytkownika koncowego). Na wyposazenie
jednego PEL sktadajg si¢ 2xRJ-45, ( Gniazda elektryczne ujete sa w czesci elektrycznej do-
kumentacji). Instalacja poprowadzona nieekranowanym kablem konstrukcji U/UTP 250MHz
posiadajagcym ostong¢ zewngtrznag trudnopalng (PCV). W punkcie dystrybucyjnym (GPD)
zbiegaja si¢ czteroparowe kable miedziane U/UTP 4x2x0,5 kat.6 nieekranowane. W punkcie
dystrybucyjnym miedzy poszczeg6lnymi polami wykonane beda odpowiednie potaczenie kro-
sowe. Komputery wiaczane beda do sieci przez PEL. Do kazdego zespotu gniazd PEL projek-
tuje si¢ doprowadzenie dwoch oddzielnych kabli czteroparowych kategorii 6,. Kazdy z kabli
miedzianych rozszyty bedzie na osobnym module RJ-45. Ze wzgledu na warunki budowy i
status budynku okablowanie poziome zostanie rozprowadzone w pomieszczeniach otynko-
wanych pod tynkiem w rurach oslonowych o $r.22mm, natomiast na korytarzach w rurach
ostonowych w posadzce, powinno si¢ stosowa¢ kable w powtokach trudnopalnych - LSZH
(nie jest to wymog). Przy prowadzeniu tras kablowych zachowac bezpieczne odlegltosci od
innych instalacji. W przypadku traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasilajacej bie-
gna razem i rownolegle do siebie na przestrzeni dtuzszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odlegtos¢
(rozdziat) migdzy instalacjami (szczegdlnie zasilajacg i logiczna), co najmniej SOmm lub sto-
sowa¢ metalowe przegrody.

Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej
Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

wszystkie przej$cia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez §ciany i stropy itp.
musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywac¢ w przepustach ru-
rowych obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podlogi musza by¢
chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury sta-
lowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Konserwacja systemow
Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w trakcie przeprowadzonych okresowych

przegladow konserwacyjnych:

e 0gledziny stanu technicznego systemu,

e sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzadzen systemow,

e sprawdzenie zgodnosci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich,

e sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow §rubowych, punktow lutowniczych instalacji,

e czyszczenie i odkurzanie , sprawdzenie stanu zamknig¢ urzadzen systemow,

ST-IT.
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Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca powinien dokonaé
nastepujacego sprawdzenia i pomiardéw instalacji:

kontrola zastosowan urzadzen i materialéw,

kontrola wykonywanych potaczen,

kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkow z innymi instalacjami,
sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktore mogly zaistnie¢

sprawdzenie rezystancji obwodow

sprawdzenie rezystancji zyt
Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykona¢ nastepujace sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania calego wyposazenia i urzadzen na
pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawnosci dzialania wszystkich urzadzen, tacznie z urzadzeniami urucha-
mianymi recznie, sprawdzenie poprawno$ci oprogramowania, poprawnosci wykonywa-
nych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitorowan;

- sprawdzenie zgodnosci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami.

Instalacje teletechniczne nalezy prowadzi¢ innymi trasami niz instalacje elektryczne.

Za 7goda inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzadzenia o réwno-
waznych parametrach.

UWAGA:

Kosztorysy i przedmiary sq elementem pomocniczym, a podstawa wykonania zadania

jest dokumentacja projektowa.

Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt, jakosci materiatow i elementoéw i

musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania mate-
riatéw i robot. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materiatéw oraz robot z cze-
stotliwo$cig gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w doku-
mentacji projektowej i specyfikacjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

e Zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa,

ST-IT.
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e Wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skuteczno$ci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru

Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokona¢ urucho-
mienia instalacji i pokaza¢ jej prawidlowe dziatanie zgodnie z rysunkami i specyfikacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:

— kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

— kontrola wykonywanych potaczen,

— kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspdlnych odcinkéw z innymi instalacjami,

— sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistnie¢

— sprawdzenie rezystancji obwodow

— sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przy-
padku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowacé wy-
tyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestor-
skiego. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora
nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykona-

niu Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Obmiar robot trzeba wykonywacé w obecno$ci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony

powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak i po
zakonczeniu wykonywania elementu robot stanowiacego odrgbna calos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi nastepujace
dokumenty:

e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,

e Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,

e Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,

e Protokoly odbioréw cze$ciowych,
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e Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,

e Protokoly sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnos$ci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw mogg ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowiazkowo w
sktad komisji wchodza:

o Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

o Kierownik robot elektrycznych,

e Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robét
Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiarow koncowych ( pomonta-

zowych)

10 Dokumenty odniesienia
A Projektowane instalacje nalezy wykonaé¢ zgodnie z obowiazujacym przepisami prawa i
Polskimi Normami, a w szczegolnosci:
A Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 2010 r., Nr 243, RKR poz.
1623 z pdzniejszymi zmianami),
A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 r.
Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwiazane z instalacja:
A Zgodnos¢ systemu okablowania strukturalnego z norma europejska ISO/IEC 11801: wersja

2.0 1 EN 50173-1 wydanie drugie z roku 2003.

A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 1 Specyfikacja i za-
pewnienie jakosci.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 2 Planowanie i wy-
konawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 3 Planowanie i wy-

konawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.
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A PN — EN 50310 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajacych w budynkach z za-
instalowanym sprzetem informatycznym.

A PN — EN 50310 i 61935 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie Zain-
stalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi by¢ objety minimum 20-letni gwarancja produ-
centa systemu

A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe — Instalacje
wewngtrzne.

A Norma BN-88/894-19. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe

A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci miejscowe — Linie kablowe.

A Aktualne przepisy, zarzadzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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